Bussysteme

In diesem MenU kdnnen Sie AusschlieBBlich Wechselrichter und Hybridwechelrichter einlesen

e Allgemein



Allgemein

So finden Sie diese Einstellung

Einstellungen

Bussysteme

Wechselrichter

Funktion

In diesem MenU kdnnen ausschlielSlich Wechselrichter und Hybridwechselrichter gesucht und in

den SmartDog® eingelesen werden.

Andere Gerate, beispielsweise Stromzahler, Sensoren oder Ladestationen, werden Uber die jeweils

dafur vorgesehenen MenUs eingerichtet.

Nach dem Wizard einrichtenWir empfehlen, den Wizard zunachst ohne Wechselrichtersuche
abzuschlieBen und zu speichern. Lesen Sie die Wechselrichter anschlieBend Uber dieses MenU

ein.

Verfugbare Schnittstellen
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Die verfugbaren Anschlisse

Schnittstelle

Bus 1 - RS485

Bus 2 - RS485/RS422

Bus 3 - RS485

Bus 4 - RS485/IEC-101

RS232

TCP/IP beziehungsweise LAN 1

LAN 2

SmartDog® gehdrt.

Abschlusswiderstand

Aktivieren Sie den Abschlusswiderstand nur, wenn der SmartDog® das physisch letzte Gerat am

jeweiligen RS485-Bus ist.

Weitere Informationen zur Verkabelung finden Sie unter:

Buskommunikation

unterscheiden sich abhangig von der Gerate-Revision.

SmartDog® Rev. PI3

Ja

Ja

Nein

Nein

Ja

Ja

Nein

Kommunikationsstérungen verursachen.

SmartDog® Rev. Pl4

Ja

Ja

Ja

Ja

Ja

Ja

Ja

Passende Gerate-Revision auswahlenDie Anzahl und Bezeichnung der Schnittstellen

unterscheidet sich zwischen P13 und Pl4. Verwenden Sie den Abschnitt, der zur Revision lhres

Abschlusswiderstand nur am BusendeEin RS485-Bus sollte nur an den beiden auReren Enden

abgeschlossen werden. Ein falsch gesetzter oder fehlender Abschlusswiderstand kann


https://anleitung.smart-dog.eu/link/327#bkmrk-buskommunikation

SmartDog® Rev. PI3

Schnittstellenubersicht PI3

Wechselrichter BUS-Einstellungen

Wahlen Sie die Bussysteme die verwendet werden Abschluss-
sollen: widerstand aktuell:
BUS 1 BUS 1 Aktivieren

BUS 2 BUS 2 Aktivieren

BUS RS232 BUS RS232 Aktivieren

TCP/IP BUS TCP/IP Aktivieren
=3

Zuruck Uberspringen Weite

Bus 1 - RS485
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Bus 1 ist der erste RS485-Bus des SmartDog®.
Die Verbindung wird dreiadrig ausgefuhrt.

Achten Sie auf:

die richtige Zuordnung der Busleitungen,

eine durchgangige Leitungsfuhrung,

die korrekte Polaritat,

den Abschlusswiderstand am Busende.

Weitere Informationen zur Buskommunikation

Bus 2 - RS485 oder RS422
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Digital output Digital input
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Bus 2 kann als RS485-Bus oder vieradrig als RS422-Bus verwendet werden.

Die benoétigte Anschlussart richtet sich nach dem einzulesenden Wechselrichter und dessen

Schnittstellenvorgaben.

Weitere Informationen zur Buskommunikation

Herstellervorgaben beachtenPrifen Sie vor der Verkabelung, ob der Wechselrichter tUber

RS485 oder RS422 kommuniziert und welche Klemmenbelegung vom Hersteller vorgegeben

ist.

RS5232


https://anleitung.smart-dog.eu/uploads/images/gallery/2024-01/x3LlHZ8tWV5npZLY-image-1705999412418.jpg
https://anleitung.smart-dog.eu/link/327#bkmrk-buskommunikation

A SMARTDOG

} C € WWW.SMART-DOG.EU

=
E
=
5

Maode in

Analog input

Digital output Digital input

M| =

Uber diesen Anschluss kann ein Gerat mit serieller RS232-Schnittstelle eingebunden

werden.

Mit einer passenden Schnittstellenerweiterung kann dartber aullerdem ein zusatzlicher

RS485- beziehungsweise RS422-Bus bereitgestellt werden.

Artikelnummer erganzenHier die korrekte Artikelnummer der Schnittstellenerweiterung

eintragen: ARTIKELNUMMER-PLATZHALTER.

Weitere Informationen zur Buskommunikation

TCP/IP
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Uber TCP/IP werden Wechselrichter eingebunden, die Uber das lokale Netzwerk

kommunizieren.

Voraussetzungen:

Der Wechselrichter ist mit dem Netzwerk verbunden.

Der SmartDog® ist mit demselben Netzwerk verbunden.

Die IP-Adresse des Wechselrichters ist bekannt oder kann im Netzwerk ermittelt

werden.

Die Netzwerkkommunikation zwischen beiden Geraten wird nicht durch eine

Firewall oder Netzwerksegmentierung blockiert.

Gleiches erreichbares NetzwerkSmartDog® und Wechselrichter mussen sich in einem

gegenseitig erreichbaren Netzwerk befinden. Gastnetzwerke oder getrennte VLANs kénnen

die Kommunikation verhindern.
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SmartDog® Rev. Pl4

Schnittstellenubersicht P14

Wechselrichter BUS-Einstellungen

Wahlen Sie die Bussysteme die verwendet werden Abschluss-

sollen: widerstand aktuell:
BUS 1 BUS 1 Aktivieren
BUS 2 BUS 2 Aktivieren
BUS 3 BUS 3 Deaktivieren Je sma
BUS4 T BUS 4 Aktivieren
BUS RS232 BUS RS232 Aktivieren
TCP/IP BUS TCP/IP Aktivieren

Bus 1 - RS485
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Bus 1 ist ein dreiadrig ausgefuhrter RS485-Bus.

Achten Sie auf:

die richtige Zuordnung der Busleitungen,

eine durchgangige Leitungsfuhrung,

die korrekte Polaritat,

den Abschlusswiderstand am Busende.

Weitere Informationen zur Buskommunikation

Bus 2 - RS485 oder RS422
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Bus 2 kann als RS485-Bus oder vieradrig als RS422-Bus verwendet werden.

Die benoétigte Anschlussart richtet sich nach dem einzulesenden Wechselrichter und dessen

Schnittstellenvorgaben.

Weitere Informationen zur Buskommunikation

Bus 3 - R5485
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Bus 3 ist ein weiterer dreiadrig ausgefiuhrter RS485-Bus.

Flar Verkabelung, Polaritat und Abschlusswiderstand gelten dieselben Grundregeln wie bei

Bus 1.

Bus 4 - RS485 oder IEC-101
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Bus 4 kann als weiterer Bus verwendet werden.

Bei Anlagen mit IEC-101-Fernwirktechnik dient dieser Anschluss zur Verbindung der

Zweidrahtleitung mit dem Gateway.

Fernwirktechnik-Konfiguration beachtenWird Bus 4 fur IEC-101 verwendet, darf die
Schnittstelle nicht gleichzeitig fur einen Wechselrichter oder eine andere Buskommunikation

verwendet werden.

R5232
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Uber diesen Anschluss kann ein Gerat mit serieller RS232-Schnittstelle eingebunden

werden.

Mit einer passenden Schnittstellenerweiterung kann dartber aullerdem ein zusatzlicher

RS485- beziehungsweise RS422-Bus bereitgestellt werden.

Artikelnummer erganzenHier die korrekte Artikelnummer der Schnittstellenerweiterung

eintragen: ARTIKELNUMMER-PLATZHALTER.

Weitere Informationen zur Buskommunikation

LAN 1
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Uber LAN 1 werden Wechselrichter eingebunden, die Uber das lokale Netzwerk

kommunizieren.
Voraussetzungen:

Der Wechselrichter ist mit dem Netzwerk verbunden.

Der SmartDog® ist Uber LAN 1 mit demselben erreichbaren Netzwerk verbunden.

Die IP-Adresse des Wechselrichters ist bekannt oder kann ermittelt werden.

Die Kommunikation wird nicht durch eine Firewall oder Netzwerksegmentierung

blockiert.

LAN 2
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LAN 2 kann abhangig von der Konfiguration unterschiedlich verwendet werden.

Verwendung als Switch

Ohne gesonderte Fernwirktechnik-Konfiguration kann LAN 2 zur Weiterleitung des

Netzwerkverkehrs verwendet werden.

Die maximale Bandbreite betragt 50 Mbit/s.

Verwendung fur IEC-104

Bei Anlagen mit IEC-104-Fernwirktechnik kann LAN 2 flr die Verbindung zum Gateway des

Energieversorgers verwendet werden.
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Verwendung von LAN 2 prifenPrifen Sie vor dem Anschluss, ob LAN 2 als Switch oder fur

die Fernwirktechnik konfiguriert ist.

Wechselrichter einlesen

Wahlen Sie fur die weitere Einrichtung die passende Anleitung.

Herkommliche Wechselrichter

Wechselrichter einlesen

Hybridwechselrichter

Hybridwechselrichter einlesen

Geratetyp korrekt auswahlenVerwenden Sie bei einem Hybridwechselrichter die gesonderte
Anleitung. Dort werden zusatzliche Komponenten wie Batteriespeicher und gegebenenfalls

Energiezahler berlcksichtigt.

\

Vor der Geratesuche prufen

Kontrollieren Sie vor dem Start der Wechselrichtersuche:

e Der Wechselrichter ist eingeschaltet.
e Der Wechselrichter befindet sich im Betriebszustand.
e Die Kommunikationsleitung ist korrekt angeschlossen.

e Die richtige SmartDog®-Schnittstelle wurde ausgewahlt.


https://anleitung.smart-dog.eu/books/wechselrichter-einlesen
https://anleitung.smart-dog.eu/books/hybridwechselrichter-einlesen-k3c

e Bei RS485 oder RS422 stimmt die Polaritat.

e Der Abschlusswiderstand ist nur an den Busenden aktiviert.

e Die Gerateadressen auf dem Bus sind eindeutig.

e Bei Netzwerkgeraten sind SmartDog® und Wechselrichter gegenseitig erreichbar.
e Die IP-Adresse des Wechselrichters ist bekannt.

e Die benétigte Kommunikationsschnittstelle ist am Wechselrichter aktiviert.

e Die Herstellervorgaben zur Verkabelung und Kommunikation wurden beachtet.

Wechselrichter moglichst bei Einspeisung suchenEinige Wechselrichter sind nur vollstandig
erreichbar, wenn sie eingeschaltet sind und von den PV-Modulen mit ausreichend Spannung

versorgt werden.

Nach dem Einlesen

Prifen Sie nach der Geratesuche:

e Der richtige Wechselrichter wurde gefunden.

e Modell und Geratebezeichnung sind korrekt.

e Die erwartete Seriennummer wird angezeigt.

e Die aktuellen Leistungswerte werden ubertragen.

e Bei mehreren Wechselrichtern sind alle Gerate vorhanden.

e Die Zuordnung zu Modulfeldern oder Anlagenbereichen ist korrekt.

e Die Konfiguration wurde gespeichert.

Einbindung abgeschlossenDie Einrichtung ist abgeschlossen, wenn alle Wechselrichter erkannt

wurden, aktuelle Daten liefern und die Konfiguration gespeichert wurde.



