Bussysteme

In diesem Menu kénnen Sie AusschlielSlich Wechselrichter und Hybridwechelrichter einlesen

e Allgemein

e BUSSUCHE bei neuem SmartDog (I6schen)



Allgemein

- > Bussysteme

SmartDog Rev. PI3.0

Funktion

In diesem Menu konnen Sie ausschlieBlich Wechselrichter und Hybridwechelrichter
einlesen

Wechselrichter BUS-Einstellungen

Wahlen Sie die Bussysteme die verwendet werden Abschluss-
sollen: widerstand aktuell:
BUS 1 BUS 1 Aktivieren ?

BUS 2 BUS 2 Aktivieren
BUS RS232 BUS R5232 Aktivieren ?

TCP/IP BUS TCP/IP Aktivieren ?
W

Zurtick Uberspringen Weiter

Aktivieren Sie den Abschlusswiderstand, wenn der SmartDog das letzte Gerat am
Bus ist


https://anleitung.smart-dog.eu/uploads/images/gallery/2024-07/vN8WtbMZpDls4Pft-image-1721312867592.png
https://anleitung.smart-dog.eu/uploads/images/gallery/2024-07/FILF2nNtcoAaajva-image-1721313124141.png
https://anleitung.smart-dog.eu/uploads/images/gallery/2025-10/yNTUnMiorCfojJ1L-image-1759324277834.png
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Dies ist der erste RS485 Bus, dieser kann nur dreiadrig verkabelt werden Buskommunikation

Bus 2
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https://anleitung.smart-dog.eu/link/327#bkmrk-buskommunikation
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Dies ist der zweite R5485 Bus, dieser kann 4 Adrig auch als RS422 Bus verwendet werden

Buskommunikation

BUS R5232
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Hier kdnnen Sie einen Seriellen Anschluss verwenden oder mit einer Schnittstellenerweiterung

[Artikelnummer 00000] einen weiteren RS485/422 BUS realisieren Buskommunikation

BUS TCP/IP

[ — ,l 1-Wire®

A SMARTDOG,

c € WWW.SMART-DOG.EU

Analog input

Relayl Relay2

GndE.

@ Gnd

~J

Hier werden Gerate Uber das Netzwerk eingebunden, diese mussen im gleichen Netzwerk wie
der SmartDog sein

SmartDog Rev. PI14.0

Funktion

In diesem Meni konnen Sie ausschlieBlich Wechselrichter und Hybridwechelrichter
einlesen


https://anleitung.smart-dog.eu/link/327#bkmrk-buskommunikation
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Wechselrichter BUS-Einstellungen

Wahlen Sie die Bussysteme die verwendet werden Abschluss-

sollen: widerstand aktuell:
BUS 1 BUS 1 Aktivieren ?
BUS 2 BUS 2 Aktivieren ?
BUS 3 BUS 3 Deaktivieren je ma

BUS 4 T+ BUS 4 Aktivieren ?

BUS RS232 BUS RS232 Aktivieren ?

TCP/IP BUS TCP/IP Aktivieren ?

Aktivieren Sie den Abschlusswiderstand, wenn der SmartDog das letzte Gerat am
Bus ist

Bus 1


https://anleitung.smart-dog.eu/uploads/images/gallery/2025-10/ls8fpjB09qsDcQCk-image-1759322619187.png
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Dies ist der erste RS485 Bus, dieser kann nur dreiadrig

Bus 2
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Dies ist der zweite RS485 Bus, dieser kann 4 Adrig auch als RS422 Bus verwendet werden

Buskommunikation

Bus 3
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Dies ist der dritte RS485 Bus, dieser kann nur dreiadrig verkabelt werden

Bus 4


https://anleitung.smart-dog.eu/link/327#bkmrk-buskommunikation
https://anleitung.smart-dog.eu/uploads/images/gallery/2025-10/iGX4nHDo8JbztHJK-image-1759323370839.png

SMARTDOG

WWW.SMART-DOG.EVU

Muode in Gemaony
ReHS Compliant

AR B

Analeg output Analog input

24Vin | [24vout|| Bus1 Digital input Relay1 Relay?

82282
2|3|a|5]|s

=~ GndE.

Dies ist der vierte RS485 Bus, dieser wird bei Anlagen mit IEC-101 Fernwirktechnik flr den
Anschluss der 2-Draht-Leitung zum Gateway verwendet

BUS R5232
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Hier kdnnen Sie einen Seriellen Anschluss verwenden oder mit einer Schnittstellenerweiterung

[Artikelnummer 00000] einen weiteren RS485/422 BUS realisieren Buskommunikation
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Hier werden Gerate Uber das Netzwerk eingebunden, diese missen im gleichen Netzwerk wie
der SmartDog sein

LAN 2
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Der zweite Anschluss kann entweder als Switch (maximale Bandbreite: 50 Mbit) genutzt
werden, oder bei einer Anlage mit IEC-104 Fernwirktechnik fir den Anschluss an das Gateway
des Energieversorgers


https://anleitung.smart-dog.eu/uploads/images/gallery/2025-10/tlwxXDVjwL1TYG9j-image-1759322970208.png

Einbinden von Wechselrichtern
Hybridwechselrichter einlesen

Wechselrichter einlesen


https://anleitung.smart-dog.eu/books/hybridwechselrichter-einlesen-k3c
https://anleitung.smart-dog.eu/books/wechselrichter-einlesen

BUSSUCHE bel neuem
SmartDog (loschen)

Einstellungsseite:

Busauswahl

[j BUS 1 (RS485)

BUS 2 (R5485) Verwendet von: EZA ‘

[ ] BUS RS232

Adressbereich: 1 bis 32

e Hier kdonnen Sie auswahlen, auf welchem Bus und in welchem Adressbereich die Suche
erfolgen soll.

Sollte ein Bus bereits anderweitig verwendet werden (z. B. durch EZA, FWT o. A.), steht
dieser fur die Auswahl nicht mehr zur Verfigung (siehe griine Umrahmung)

e Bei der neuen Platine sind zusatzlich auch Bus 3 und 4 auswahlbar
Studer und Voltronic kdnnen nur Uber RS232 angeschlossen werden!

IEC1107 Zahler


https://anleitung.smart-dog.eu/uploads/images/gallery/2025-09/QYM4gMJ0AzEWVsuP-image-1756818735270.png

e Uber optischen Lesekopf:
o funktioniert nur iber USB und RS485



e per RS485:
o kann nur uber BUS 1, 2 und bei der neuen Platine auch uber 3 und 4 verwendet
werden



