Allgemein

- > Bussysteme

Funktion

In diesem Menu konnen Sie AusschlieBlich Wechselrichter und Hybridwechelrichter
einlesen

Wechselrichter BUS-Einstellungen

Wahlen Sie die Bussysteme die verwendet werden Abschluss-
sollen: widerstand aktuell:

BUS 1 BUS 1 Aktivieren ?
BUS 2 BUS 2 Aktivieren
BUS RS232 BUS RS232 Aktivieren ?

R
TCP/IP BUS TCP/IP Deaktivieren p 7

Aktivieren Sie den Abschlusswiderstand, wenn der SmartDog das letzte Gerat am Bus
ist



https://anleitung.smart-dog.eu/uploads/images/gallery/2024-07/vN8WtbMZpDls4Pft-image-1721312867592.png
https://anleitung.smart-dog.eu/uploads/images/gallery/2024-07/FILF2nNtcoAaajva-image-1721313124141.png
https://anleitung.smart-dog.eu/uploads/images/gallery/2024-01/pr4UbE2lDvy1j5IL-image-1705999354895.png

Maode in Germany

m
m

1-Wire®

SMARTDOG

WWW.SMART-DOG.EU

—_——
Analog output

RoHS Compliant

Analog input

.Re[clylﬂelwzl
g 8lelgl8lg
1|2|a]a]s]|e

Dies ist der erste RS485 Bus, dieser kann nur dreiadrig verkabelt werden Buskommunikation

Bus 2
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Dies ist der zweite RS485 Bus, dieser kann 4 Adrig auch als RS422 Bus verwendet werden
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Hier kdnnen Sie einen Seriellen Anschluss verwenden oder mit einer Schnittstellenerweiterung

[Artikelnummer 00000] einen weiteren RS485/422 BUS realisieren Buskommunikation

BUS TCP/IP
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Hier werden Gerate Uber das Netzwerk eingebunden, diese mussen im gleichen Netzwerk wie der
SmartDog sein

Einbinden von Wechselrichtern
Hybridwechselrichter einlesen

Wechselrichter einlesen
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