BUS TCP/IP

Funktion

Hier kdnnen Sie Wechselrichter und Hybridwechselrichter per ModbusTCP (Netzwerk) im SmartDog
einbinden

Wechselrichter BUS-Einstellungen

Wéhlehn Sie die Bussysteme die verwendet werden Abschluss-
sollen: widerstand aktuell:
BUS 1 BUS 1 Aktivieren ?
BUS 2 BUS 2 Aktivieren 7
BUS RS232 BUS RS232 Aktivieren ?
w
TCP/IP BUS TCP/IP Deaktivieren p 7

BUS TCP/IP
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Hier werden Gerate Uber das Netzwerk eingebunden, diese mussen im gleichen Netzwerk wie der
SmartDog sein

Wechselrichter einlesen per Netzwerk TCP/IP

Hybridwechselricher einlesen per Netzwerk TCP/IP
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