
BUS1 / BUS2

Funktion
Hier können Sie Wechselrichter und Hybridwechselrichter per RS485 im SmartDog einbinden

Aktivieren Sie den Abschlusswiderstand, wenn der SmartDog das letzte Gerät am Bus
ist

Bus 1

https://anleitung.smart-dog.eu/uploads/images/gallery/2024-01/pr4UbE2lDvy1j5IL-image-1705999354895.png


Dies ist der erste RS485 Bus, dieser kann nur dreiadrig verkabelt werden Buskommunikation

Bus 2

Dies ist der zweite RS485 Bus, dieser kann 4 Adrig auch als RS422 Bus verwendet werden
Buskommunikation

https://anleitung.smart-dog.eu/uploads/images/gallery/2024-01/KGOChkCYHY0md9B6-image-1705999035552.jpg
https://anleitung.smart-dog.eu/link/327#bkmrk-buskommunikation
https://anleitung.smart-dog.eu/uploads/images/gallery/2024-01/x3LlHZ8tWV5npZLY-image-1705999412418.jpg
https://anleitung.smart-dog.eu/link/327#bkmrk-buskommunikation


Wechselrichter einlesen per BUS RS485

Hybridwechselrichter einlesen per BUS RS485

https://anleitung.smart-dog.eu/books/wechselrichter-einlesen/page/wechselrichter-einlesen-per-bus-rs485
https://anleitung.smart-dog.eu/books/hybridwechselrichter-einlesen-k3c/page/hybridwechselrichter-einlesen-per-bus-rs485
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