BUS1 / BUS2

Funktion

Hier kdnnen Sie Wechselrichter und Hybridwechselrichter per RS485 im SmartDog einbinden

Wechselrichter BUS-Einstellungen

Wahlen Sie die Bussysteme die verwendet werden
sollen:

BUS 1 BUS 1 Aktivieren
BUS 2 BUS 2 Aktivieren
BUS R5232 BUS RS232 Aktivieren
R
TCP/IP BUS TCP/IP Deaktivieren p

Uberspringen

Abschluss-
widerstand

aktuell:

Aktivieren Sie den Abschlusswiderstand, wenn der SmartDog das letzte Gerat am Bus

ist

Bus 1
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Dies ist der erste RS485 Bus, dieser kann nur dreiadrig verkabelt werden Buskommunikation

Bus 2
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Dies ist der zweite RS485 Bus, dieser kann 4 Adrig auch als RS422 Bus verwendet werden

Buskommunikation
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Wechselrichter einlesen per BUS RS485

Hybridwechselrichter einlesen per BUS RS485


https://anleitung.smart-dog.eu/books/wechselrichter-einlesen/page/wechselrichter-einlesen-per-bus-rs485
https://anleitung.smart-dog.eu/books/hybridwechselrichter-einlesen-k3c/page/hybridwechselrichter-einlesen-per-bus-rs485
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