Samil



Samil Power

Auswahlbar unter Bus 1,2,10
,Samil”

SAMILPOWER

Besonderheiten

RS485/422 Schnittstelle integriert

Anschlussort: RJ45/RJ11-Themasen im Wechselrichter innen
Busadresse muss nicht vergeben werden

4-polige Verkabelung

SolarRiver(RJ11-Themase), SolarLake(RJ45-Themase)

max. 32 Wechselrichter

Vorgehen

e Wechselrichter und SmartDog® stromlos schalten

e Wechselrichter 1 mit SmartDog® verkabeln (Anschluss Wechselrichter auf Themase-
RJ45/R)11)

e Wechselrichter 2 und weitere Wechselrichter verkabeln (Anschluss
WechselrichterThemase abwechselnd mit RJ45/R]J11-Kabel)

Bitte beachten Sie Anschlusshinweise des Herstellers genau!


https://anleitung.smart-dog.eu/uploads/images/gallery/2024-02/yzCCFd9lZExcjQOL-image-1708529702819.jpeg

Klemmenbelegung

ACHTUNG!
Einige Solar River Modelle Verwenden die selben Anschliisse wie Solar Lake.

Ist dies der Fall so muss wie Solar Lake vekabelt werden.

Belegung RJ45 Ethernet-Patchkabel

Belegung R]12 Ethernet-Patchkabel


https://anleitung.smart-dog.eu/uploads/images/gallery/2023-12/EDeukDSRX4gAvO77-image-1701954412524.png
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e Die Verkabelung erfolgt Gber ein selbst konfektioniertes Datenkabel fir den Anschluss an
den SmartDog®
e Alle Wechselrichter verbinden mit geschirmtem 4-poligem Kabel

Einbindung

Wechselrichter einlesen per BUS RS485


https://anleitung.smart-dog.eu/uploads/images/gallery/2023-12/zluSsCRLfWfM6DaX-image-1701954431612.png
https://anleitung.smart-dog.eu/books/wechselrichter-einlesen/page/wechselrichter-einlesen-per-bus-rs485

