ABB - 50/60 (Sunspec uber

RS5485)

Auswahlbar unter Bus 8 ,,ABB*“

Anschlussanleitung

AL IDED
MW

Terminierung Adressierung Schnittstelle

Terminierung Adressierung

Nein Ja

Unterstitzte Modelle:

e PVS800-57-0100kW-A
PVS800-57-0250kW-A
PVS800-57-0315kW-B
PVS800-57-0500kW-A
PVS800-57-0630kW-B
PVS800-57-875KW

PVS800-57-1000KW-C

Ubersicht

Schnittstelle

Ethernet / LAN

e Die Schnittstelle ist nicht integriert und muss mit der Komponente , RETA-01*“

nachgeristet werden.


https://anleitung.smart-dog.eu/uploads/images/gallery/2024-11/tMgoIVUsOn5Cug9i-image-1731922353109.png

e Die Verkabelung erfolgt Uber Netzwerkkabel (Patchkabel) und Ethernet-Router oder
Switch.

e Eine Kommunikationsadresse muss vergeben werden.
Arbeitsschritte:

1. Kommunikationsadresse festlegen.
2. Wechselrichter mit dem SmartDog verbinden.
3. Wechselrichter untereinander anschlieRen.

Kommunikationsadresse vergeben

e Empfehlung: Verwenden Sie eine fortlaufende Nummerierung, beginnend mit 1:
Adressbereich 1-254.

e Einstellung: Uber das Bediendisplay des Wechselrichters.

e Vorgehen: Vor dem Anschluss an den Ethernet-Router oder -Switch und der Vergabe der
IP-Adresse.

Wechselrichter und SmartDog verbinden

e Die Verkabelung erfolgt Uber Netzwerkkabel (Patchkabel) und Ethernet-Router oder
Switch.

Vorgehen:

1. Stellen Sie an jedem Wechselrichter eine unterschiedliche Gerate-ID gemaR der Anleitung
des Wechselrichters ein.

2. Verbinden Sie den SmartDog und die Wechselrichter mit dem Router oder Switch.

3. Weisen Sie jedem Wechselrichter eine IP-Adresse zu. Die IP-Adressen-Zuweisung erfolgt
gemal der Anleitung des Wechselrichters. Die ersten drei Zahlenblécke sollten wie beim
SmartDog sein, z.B. 192.168.178.49. Der vierte Zahlenblock sollte eine freie Stelle im
Netzwerk sein, z.B. 192.168.178.50.

Einbindung

Wechselrichter einlesen per Netzwerk TCP/IP


https://anleitung.smart-dog.eu/books/wechselrichter-einlesen/page/wechselrichter-einlesen-per-netzwerk-tcpip
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