
Delta

Anschlussanleitung

Terminierung Adressierung Schnittstelle

Widerstand Ja RS485

Unterstützte Modelle:

SI 2500, SI 3300, SI 5000
SOLIVIA 2.5 EU G3, SOLIVIA 3.0 EU G3, SOLIVIA 3.3 EU G3, SOLIVIA 5.0 EU G3, SOLIVIA
CM100
SOLIVIA 11 EU G4TR, SOLIVIA 3.3 EU G4TR, SOLIVIA 3.6 EU G4TR, SOLIVIA 3.6 EU G3,
SOLIVIA 15 EU TL G4
SOLIVIA 20 EU TL G4, SOLIVIA 2.5 NA G4, SOLIVIA 3.0 NA G4, SOLIVIA 3.3 NA G4,
SOLIVIA 3.6 NA G4, SOLIVIA 4.4 NA G4
SOLIVIA 5.0 NA G4, SOLIVIA 2.5 AP G3, SOLIVIA 3.0 AP G3, SOLIVIA 3.3 AP G3, SOLIVIA
3.6 AP G3, SOLIVIA 5.0 AP G3
SOLIVIA CS, SOLIVIA 2.0 EU G4TR, SOLIVIA 2.5 EU G4TR, SOLIVIA 3.0 EU G4TR, SOLIVIA
4.4 EU G4TR, SOLIVIA 5.0 EU G4TR
SOLIVIA 6.0 EU T4 TL, SOLIVIA 8.0 EU T4 TL, SOLIVIA 10 EU G4TR, SOLIVIA 11 EU G4TR
EVR
SOLIVIA 5.0 EU G4TL, SOLIVIA 10 EU T4 TL, SOLIVIA 12 EU G4TL, SOLIVIA 12 EU T4 TL,
SOLIVIA 30 EU T4 TL
SOLIVIA 3.0 NAG4TL, SOLIVIA 3.8 NAG4TL, SOLIVIA 5.0 NAG4TL, SOLIVIA 5.2 NAG4TL,
SOLIVIA 6.6 NAG4TL, SOLIVIA 7.6 NAG4TL

Übersicht

Die Schnittstelle ist integriert.
Anschlussort: RJ45-Buchse außen am Wechselrichter.
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3-polige Verkabelung.
Eine Kommunikationsadresse muss vergeben werden.

Arbeitsschritte

1. Wechselrichter und SmartDog stromlos schalten.
2. Wechselrichter an SmartDog anschließen.
3. Wechselrichter untereinander verbinden.
4. Kommunikationsadresse vergeben.

Wechselrichter an SmartDog anschließen

Die Verkabelung erfolgt über:

vorkonfektioniertes Delta-Datenkabel (Zubehör; nicht im Lieferumfang)
selbstkonfektionierte Kabelverbindung mit RJ45-Stecker

⚠️ Vorsicht: Gefahr von Gerätedefekt! Der SmartDog verfügt ebenfalls über eine RJ45-Buchse,
die keinesfalls mit der RJ45-Buchse des Wechselrichters verbunden werden darf! Verbinden Sie
Wechselrichter nur über die RS485/422-Schnittstellen des SmartDog.

Vorgehen:

1. Bei selbstkonfektionierten Kabelverbindungen die Adern nach folgendem Schema
anschließen:

SmartDog Base RS485 (Bus 1 / Bus 2) RJ45 Wechselrichter

Bus 1 oder Bus 2 A TX_A (+) / Data+

Bus 1 oder Bus 2 GND GND
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SmartDog Base RS485 (Bus 1 / Bus 2) RJ45 Wechselrichter

Bus 1 oder Bus 2 B RX_B (-) / Data-

ℹ️ Hinweis: Die Pin-Belegung wurde bei der neuen Generation verändert. Eine 3-adrige
Verkabelung funktioniert jedoch bei beiden Generationen.

2. RJ45-Stecker in die RJ45-Buchse des Wechselrichters stecken.
3. Wenn kein weiterer Wechselrichter angeschlossen wird, den Wechselrichter terminieren:

120 Ω Widerstand in die freie RJ45-Buchse stecken.
4. Geräteabdeckung auf der Unterseite des Wechselrichters schließen.

Wechselrichter untereinander verbinden

Die Verkabelung erfolgt über Netzwerkkabel (Patchkabel).
Anschlussort: RJ45-Buchsen außen am Wechselrichter.

Vorgehen:

1. RJ45-Stecker in eine beliebige RJ45-Buchse des ersten Wechselrichters stecken.
2. Das andere Kabelende in eine beliebige RJ45-Buchse des zweiten Wechselrichters

stecken.
3. Weitere Wechselrichter auf die gleiche Weise untereinander verbinden.
4. Den letzten Wechselrichter terminieren: 120 Ω Widerstand in die freie RJ45-Buchse

stecken.

Kommunikationsadresse vergeben

Empfehlung: Fortlaufende Nummerierung, beginnend mit 1.
Stellen Sie die Baudrate der Wechselrichter auf 19200 ein.
Einstellung: Über das Bediendisplay des Wechselrichters.
Vorgehen: Gemäß Anleitung zum Wechselrichter.

ℹ️ Hinweis: Achten Sie unbedingt auf alle Hinweise und Anweisungen im Installationshandbuch
des Wechselrichters zur Inbetriebnahme und Konfiguration.

Wechselrichter einlesen per BUS RS485

https://anleitung.smart-dog.eu/books/wechselrichter-einlesen/page/wechselrichter-einlesen-per-bus-rs485
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