Fronius Wechselrichter uber
RS485 Modbus RTU ECO-
/Galvo-/Primo-/Symo-Serie-
/GEN24/-Tauro

Auswahlbar unter Bus 1,2,10
S Fronius“

<D

Besonderheiten

e RS485-Schnittstelle integriert

e Anschlussort: Klemmleiste im Wechselrichter
e Busadresse muss vergeben werden

e 2-polige Verkabelung

Zwei Varianten:

1. jeder WR hat einen Datamanager 2.0 integriert
2. nur der Master hat einen Datamanager 2.0 integriert- die Slaves sind per RJ45 Patchkabel
mit dem Master Uber das Solarnet Protokoll verbunden


https://anleitung.smart-dog.eu/uploads/images/gallery/2024-02/G1BaI1utj6YrjPHi-image-1708529058902.png

Variante 1:
Datenkabel auf Klemmileiste intern

e el . T

WR3 WR4 WRS5
Datenkabel auf Klemmieiste intern Beim letzten WR Abschlussschalter auf OM
Variante 2:
Master Slave
Bus-Mummier: 1 Bus-Nummer: 2 Hu:—ﬁ.mmm 5
Datenkabel auf Klemmleiste intern Patchkabel Patchkabel ~ ADschlusstecker

Vorgehen

e Wechselrichter und SmartDog stromlos schalten

e Wechselrichter 1 mit SmartDog verkabeln

e Wechselrichter 2 und weitere Wechselrichter verkabeln (Verbindung tUber Klemmleiste
innen)

e Am letzten Wechselrichter Terminierungsschalter auf ,,ON“ stellen bei allen anderen WR
auf ,,OFF" stellen

e Busadresse vergeben (lUber Display des WR)

Klemmenbelegung

Klemmleiste SmartDog Klemmleiste WR

Einstellungen am Wechselrichter:


https://anleitung.smart-dog.eu/uploads/images/gallery/2023-12/n2858HHSl5464uKY-image-1701867210398.png

Um Modbus zu aktivieren kann es erforderlich sein auf dem Webserver des Datamanagers Modbus
TCP zu aktivieren. Gehen Sie hierzu im Webserver auf MODBUS und kontrollieren Sie die
Einstellungen:

Datenausgabe Uber Modbus auf ,rtu” stellen
Baudrate auf ,,9600“ und ,,no parity” einstellen
Sunspec Model Type auf ,int + SF“ stellen
Wechselrichtersteuerung Uber Modbus aktivieren

Einbindung

Wechselrichter einlesen per BUS RS485


https://anleitung.smart-dog.eu/books/wechselrichter-einlesen/page/wechselrichter-einlesen-per-bus-rs485
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