Ginlong Wechselrichter 5G

Auswahlbar unter Bus 1,2,10
,Ginlong”

GINLONG

Besonderheiten

Terminierung Adressierung Schnittstelle

Ja Ja RS485

e Schnittstelle integriert

e Anschlussort: Klemmblock im Wechselrichter

e 2-polige Verkabelung

e Kommunikationsadresse muss bei mehreren Wechselrichtern vergeben werden
(standardmafig steht die Adresse auf 01)

e Wechselrichter untereinander verkabeln

e Kommunikationsadresse vergeben

e Die Verkabelung erfolgt tGber ein selbstkonfektioniertes geschirmtes, Datenkabel

Vorgehen


https://anleitung.smart-dog.eu/uploads/images/gallery/2024-02/AjzWWcl7FB0MZPN5-image-1708529084103.png

e Wechselrichter untereinander verkabeln

e Verkabelung gemals Anleitung zum Wechselrichter

e Anschlussort: Klemmblock im Wechselrichter

e Erster Wechselrichter Uber R5485 Klemmblock OUT an zweiten Wechselrichter RS485
Klemmblock IN verkabeln

e Weitere Wechselrichter untereinander auf die gleiche Art verbinden

e Letzten Wechselrichter gemafs Anleitung zum Wechselrichter terminieren

Klemmenbelegung

e Bei Selbstkonfektionierung der Kabelverbindung die Adern nach folgendem Schema
anklemmen:

Klemmleiste SmartDog Wechselrichter Klemmblock
(A) 1 RS485A1 IN +

(B) 2 RS485B1 IN -

e Wird kein weiterer Wechselrichter angeschlossen, Wechselrichter gemal Anleitung zum
Wechselrichter terminieren

Klemmblock beispielhaft flr folgende Modelle

e Solis-25K-5G,

e Solis-30K-5G,

e Solis-33K-5G,

e Solis-36K-5G,

e Solis-40K-5G,

e Solis-40K-HV-5G,
e Solis-50K-HV-5G,
e Solis-15K-LV-5G,
e Solis-20K-LV-5G,
e Solis-23K-LV-5G

Bitte beachten Sie die Anschlusshinweise des Herstellers genau!

Einstellung der Busadressen

e Empfehlung: Fortlaufende Nummerierung, mit 1 beginnend

e Voreinstellung im Wechselrichter: Kommunikationsadresse 01
e Einstellung: Uber Bediendisplay des Wechselrichters

e Vorgehen: Gemal Anleitung zum Wechselrichter



Einbindung

Wechselrichter einlesen per BUS RS485


https://anleitung.smart-dog.eu/books/wechselrichter-einlesen/page/wechselrichter-einlesen-per-bus-rs485
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