KACO Wechselrichter
Powador Modelle

Auswahlbar unter Bus 1,2,10
, Kaco“

KACO

new energy

Besonderheiten

RS485-Schnittstelle integriert

Anschlussort: im Wechselrichter innen (entweder an der Tur oder an der Montageplatte
unten)

Busadresse muss vergeben werden

2-polige Verkabelung

Vorgehen

Wechselrichter und SmartDog® stromlos schalten

Wechselrichter 1 mit SmartDog® verkabeln

Wechselrichter 2 und weitere Wechselrichter verkabeln

Am letzten Wechselrichter Abschlusswiderstand DIP-Schalter setzen
Busadresse vergeben

Bitte beachten Sie Anschlusshinweise des Herstellers genau!


https://anleitung.smart-dog.eu/uploads/images/gallery/2024-02/FozibueodysqzN9l-image-1708529234303.jpeg

Klemmenbelegung

e Die Verkabelung erfolgt Uber ein selbst konfektioniertes Datenkabel

e Alle Wechselrichter mit geschirmten 2-poligem Kabel verbinden

e RS485-Bus am ersten und letzten Wechselrichter nicht terminieren (beide Schalter auf
Stellung ,,OFF“)

e Am letzten Wechselrichter beide Schalter auf ,,ON*
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Einstellung der Busadressen

e Halten Sie beide Tasten am Wechselrichter gedruckt bis die Anzeige wechselt. Mit der
linken Taste blattern Sie durch das Menu

e Bei kleineren Wechselrichter kdnnen Sie einstellen, ob die Schnittstelle RS232 oder RS485
verwendet wird

e Mit der rechten Taste wahlen Sie RS485

e Mit der linken Taste blattern Sie weiter bis ,Busadresse = 1“ erscheint

e Mit der rechten Taste erhdhen Sie diesen Wert

e Durch abermaliges Dricken von beiden Tasten speichern Sie die Einstellungen

e Diese Einstellung wird im Handthema des Herstellers genau beschrieben

Einbindung

Wechselrichter einlesen per BUS RS485


https://anleitung.smart-dog.eu/uploads/images/gallery/2023-12/Opp8sKWhhQQN80H2-image-1701943252327.png
https://anleitung.smart-dog.eu/books/wechselrichter-einlesen/page/wechselrichter-einlesen-per-bus-rs485
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