
Inbetriebnahme

Anschluss der
Fernwirktechnik
Ganz normales RS422:

RX+ -> TX+
RX- -> TX-
TX+ -> RX+
TX- -> RX-



Beim SmartDog 3 am Adapter und beim SmartDog 4 kann auch auf Bus 2 liegen. Am Adapter
müssen halt die DIP-Schalter auf RS422 gestellt werden, aber das steht ja eh drauf.
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