
Alpitronic Lastmanagement

Voraussetzung zur Verbindung
die Ladestation muss mindestens die Version 2.12 oder höher installiert haben

der Ladestation muss eine feste (statische) IP-Adresse zugewiesen werden

das Lastmanagement muss sich im selben lokalen IP-Adressbereich befinden wie die
Ladestation

Konfiguration in der Ladestation
Modbus TCP aktivieren

stellen Sie unter dem Reiter GENERAL in der Ebene Power die Einstellung Modbus
Enabled auf True

zudem kann der Grid Fallback Timeout gesetzt werden (min. 5 Sek. ; idealerweise
15 Sek.)

sowie Grid Fallbock Power je nach Kundenwunsch (Bei Unterbrechung der
Verbindung zum Lastmanagement wird die max. Ladeleistung auf den definierten
Rückfallwert begrenzt)



Maximalleistung in der Ladestation konfigurieren

Abhängig von der Leistung des Hyperchargers müssen sowohl die maximale
Gesamtleistung als auch die Leistung der einzelnen Ladepunkte über die Parameter
Max Grid Power und Connectors Power Limit konfiguriert werden

Nicht benötigte Schnittstellen und Funktionen der Ladestation deaktivieren

Um Störeinflüsse auf das Lastmanagement auszuschließen, sollten nicht benötigte
Funktionen deaktiviert werden

Dabei muss in der Ebene OCPP die Einstellung ChargePointMaxProfileEnabled auf
False gesetzt sein
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