
Hardy Barth

Unterstützte Hardy Barth Ladestationen
Aktuell werden folgende Wallboxen unterstützt:

noch in Klärung, bitte an den Support wenden

Konfiguration in der Ladestation
Modbus TCP aktivieren

aktivieren Sie in der Modbus TCP Configuration Enable Modbus TCP

Sie möchten einen anderen, hier nicht aufgeführten Typ verwenden? Wenden Sie sich bitte vorab
an den Support, um die Kompatibilität und das weitere Vorgehen abzuklären.



Globale Optionen

geben Sie hier bitte die Werte für Min Current und Max Current ein

deaktivieren Sie in Global options Enable MHeartbeat (NOT for ocpp)

Auch wenn zwei Ladepunkte vorhanden sind, müssen beide Ladepunkte auf „Master“ eingestellt
werden
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Lastmanagement

das Load-Management muss auf Aus eingestellt sein, wenn jeder Ladepunkt einzeln
betrachtet bzw. separat gesteuert werden soll

Erweiterte Optionen

der linke Controller muss die RFID-Daten an den rechten Controller weitergeben
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beim rechten Controller wird an dieser Stelle keine IP-Adresse eingetragen
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