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Modbus Registerliste (auch
fur Pav,e)

Allgemeine Register

Register Datentyp Beschreibun = Einheit Kommentar  EVU DVM Sonstige
g UnitiD=1 UnitID=2 UnitID=3
s 32 Aktuelle W -1 = Nicht read read read
Einspeiselei erfasst

stung

s 32 Aktuelle W -1 = Nicht read
erzeugte erfasst
Leistung

s 32 Maximal W -1 = Nicht read/write
zulassige erfasst
Leistung
vom
Direktverma
rkter
s 32 Maximal W -1 = Nicht read/write read
zulassige erfasst
Leistung
vom
Energievers
orger

s 32 Stellwert -1 = Nicht read/write read
cos Phi erfasst
Energievers 0-1000 =
orger induk. cos
PHI
1000 - 2000
= kap. cos
PHI




Register Datentyp

s 32

Im
w
N

s 32

lm
w
N

IUI
w
N

Im
W
N

Beschreibun
g

Aktueller
cos Phi der
Erzeugungs
anlage

Nennleistun VA
g der
Anlage

Aktivierung/
Deaktivieru

ng Leistung

Direktverma
rkter

Aktivierung/
Deaktivieru
ng Leistung
Energievers
orger

Aktivierung/
Deaktivieru
ng cos PHI
Energievers
orger

Aktuell w
verflgbare
Wirkleistung

Einheit

Kommentar

-1 = Nicht
erfasst
0-1000 =
induk. cos
PHI

1000 - 2000
= kap. cos
PHI

0=
Deaktiviert
1=
Aktiviert

2 =
Master/Slav
e Betrieb
(nur intern
verwendbar

)

0=
Deaktiviert
1=
Aktiviert

2 =
Master/Slav
e Betrieb
(nur intern
verwendbar

)

0=
Deaktiviert
1=
Aktiviert

2 =
Master/Slav
e Betrieb
(nur intern
verwendbar

)

-1 = Nicht
erfasst

EVU
UnitiD=1

read

read/write

read/write

DVM
UnitID=2

read

read

read

read

Sonstige
UnitID=3

read




Register

Datentyp

s 32

s 32

s 32

s 32

s 32

s 32

s 32

s 32

s 32

s 32

s 32

s 32

s 32

Beschreibun
g

Aktueller
cos Phiam
Ubergabepu
nkt

Aktuelle
Bezugsleist
ung

Gesamtverb
rauch

Eigenverbra
uch

Eigenverbra
uchsquote
Tag

Eigenverbra
uchsquote
Monat

Eigenverbra
uchsquote
Jahr

Batterieladu
ng

Batterielade
zustand

Sonneneinst
rahlung

Helligkeit

Modultempe
ratur

AulRentemp
eratur

Einheit Kommentar EVU DVM Sonstige
UnitID=1 UnitID=2 UnitID=3

-1 = Nicht read read read

erfasst

0-1000 =

induk. cos

PHI

1000 - 2000

= kap. cos

PHI
Vv IIIIIIIIIII|IIIIIIIIII|IIIIIIIIII
i IIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIII
. IIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIII
96 IIIIIIIIIII|IIIIIIIIII|IIIIIIIIII
96 IIIIIIIIIII|IIIIIIIIII|IIIIIIIIII
96 IIIIIIIIIII|IIIIIIIIII|IIIIIIIIII
w <0=

Laden

>0=

Entladen
’ IIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIII
o IIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIII
b IIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIII
b IIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIII



Register Datentyp

Im
W
N

Im
w
N

IU!
w
N

I(.n
w
N

s 32

l(.h
w
N

Beschreibun
g

Blindleistun
g der
Erzeugungs
anlage

Blindleistun
gam
Einspeisepu
nkt

Aktueller
cosPhiam
Einspeisepu
nkt

Aktuell
verfugbare
Blindleistun

g
untererregt

Aktuell
verfligbare
Blindleistun

g
Ubererregt

Stellwert Q
Energievers
orger

Einheit

VAr

VAr

VAr

VAr

VAr

Kommentar EVU DVM Sonstige
UnitiD=1 UnitID=2 UnitID=3

:

-1 = Nicht read
erfasst
positiv =
beziehe Q
(kap)
negativ =
liefere Q
(ind)

-1 = Nicht
erfasst
positiv =
beziehe Q
(kap)
negativ =
liefere Q
(ind)

-1 = Nicht
erfasst
0-1000 =
induk. cos
PHI

1000 - 2000
= kap. cos
PHI

-1 = Nicht
erfasst
positiv =
beziehe Q
(kap)
negativ =
liefere Q
(ind)

-1 = Nicht
erfasst
positiv =
beziehe Q
(kap)
negativ =
liefere Q
(ind)

-1 = Nicht
erfasst
pos =
beziehe Q
(untererr.)
neg =
liefere Q
(Gbererr.)

read/write




Register

Datentyp

Beschreibun  Einheit

9

Aktivierung/
Deaktivieru
ng Q
Vorgabe
Energievers
orger

Spannung VAr
UIN am
Einspeisepu

nkt

(nur bei

Carlo

Gavazzi

EM24)

Spannung VAr
U2N am
Einspeisepu

nkt

(nur bei

Carlo

Gavazzi

EM24)

Spannung VAr
U3N am
Einspeisepu

nkt

(nur bei

Carlo

Gavazzi

EM24)

Spannung VAr
Ul2 am
Einspeisepu

nkt

(nur bei

Carlo

Gavazzi

EM24)

Kommentar

0=
Deaktiviert
1=
Aktiviert

2 =
Master/Slav
e Betrieb
(nur intern
verwendbar

)

-1 = Nicht
erfasst

-1 = Nicht
erfasst

-1 = Nicht
erfasst

-1 = Nicht
erfasst

EVU DVM Sonstige
UnitiD=1 UnitID=2 UnitID=3

read read

read/write

read
read




Register Datentyp Beschreibun  Einheit Kommentar EVU DVM Sonstige
g UnitiD=1 UnitID=2 UnitID=3

Spannung VAr -1 = Nicht read read read
U23 am erfasst

Einspeisepu

nkt

(nur bei

Carlo

Gavazzi

EM24)

Spannung VAr -1 = Nicht read
U3l am erfasst

Einspeisepu

nkt

(nur bei

s 32

Im
w
N

Carlo
Gavazzi
EM24)

IU!
w
N

Strom L1 A -1 = Nicht
am erfasst
Einspeisepu

nkt

(nur bei

Carlo

Gavazzi

EM24)

I(.n
w
N

Strom L2 A -1 = Nicht
am erfasst
Einspeisepu

nkt

(nur bei

Carlo

Gavazzi

EM24)

lm
w
N

Strom L3 A -1 = Nicht
am erfasst
Einspeisepu

nkt

(nur bei

Carlo

Gavazzi

EM24)

l(.h
w
N

Frequenz Hz -1 = Nicht
am erfasst
Einspeisepu

nkt

(nur bei

Carlo

Gavazzi

EM24)




Register Datentyp Beschreibun  Einheit Kommentar EVU DVM Sonstige

g UnitiD=1 UnitID=2 UnitID=3
s 32 BHKW w -1 = Nicht read read read
Wirkleistung erfasst
s 32 BHKW VAr -1 = Nicht
Blindleistun erfasst
9
s 32 Gesamt- VA -1 = Nicht
Nennleistun erfasst
9
Master/Slav
e
s 32 Veranderun w -1 = Nicht
g der erfasst
Wirkleistung
s 32 Wirkleistung W -1 = Nicht
Ubergabest erfasst
ation
(Erzeugerpf
eilsystem)

A ACHTUNG - Sonderregister fur externe EZA-Regler!

Die Register 40092 und 40094 sind ausschliefSlich fir Anlagen vorgesehen, bei denen ein externer EZA-Regler verbaut
ist, der entsprechende Sollwerte an den SmartDog Ubermittelt.

Diese Register sind NICHT flir die normale EVU-Steuerung, Netzbetreiberanbindung oder Fernwirktechnik vorgesehen!
Die Verwendung ist nur mit einer entsprechenden SmartDog-Lizenz moglich.

Eine Verwendung darf ausschlieBlich nach vorheriger technischer Abstimmung und Freigabe durch ecodata solutions
GmbH erfolgen!

40092 s 32 Vorgabe % Default: 100 EELANGIG] notsupporte | notsupporte
Wirkleistung d
von
externem
EZA-Regler
[0-100]

40094 s 32 Vorgabe VAr Default: 0 read/write notsupporte | notsupporte
Blindleistun d
g von
externem
EZA-Regler




Register Datentyp Beschreibun  Einheit Kommentar EVU DVM Sonstige

g UnitiD=1 UnitID=2 UnitID=3
Vorgabe w -1 = Nicht read read/write read
Leistung erfasst

Soll >0=

Ubergabest Bezug

ation <0=

nurin Liefern

Verbindung

mit Batterie

Aktivierung 0= read read/write
Register Deaktiviert
40096 1=

Aktiviert

Hinweise zur Modbus-
Kommunikation

Unterstutzte Modbus-Funktionscodes:
Read Holding Registers (0x03)

Read Input Registers (0x04)

Write Multiple Registers (0x10)

Timeout der Steuerregister

Die Register 40004, 40006, 40008, 40014, 40016, 40018, 40058, 40060, 40096 und 40098 sind

mit einem Timeout von 5 Minuten verknupft.

Wird langer als 5 Minuten das Register nicht neu beschrieben, wird das Register zurickgesetzt.

Beispiel zur Kommunikation



Wird eine Wirkleistungsreduktion vorgegeben, bleibt diese solange erhalten, wie der Modbus-Client

mit dem Modbus-Server kommuniziert.

Hier wird nicht unterschieden, ob nur Daten abgefragt oder auch gesetzt werden.

Allgemeine Hinweise

Vorzeichenkonvention:

Alle Werte sind im Verbraucherpfeilsystem angegeben, sofern beim jeweiligen Register nicht

anders beschrieben.

Blindleistungsvorgabe:

Zur Einstellung der Blindleistung kann entweder Register 40008 (Vorgabe cosPhi) ODER Register
40058 (Vorgabe Q) verwendet werden.

Eine gleichzeitige Verwendung beider Vorgabearten ist nicht vorgesehen.




Modbus Registerliste
Batteriesystem

Register Datenty Beschrei Einheit FC Sonderh EVU DVM Sonstige
p bung eit UnitiD=1 UnitID=2 UnitID=3

float Nennleis kW 0x03
tung 0x04
Batteries
ytem
Big
Endian

float Nennkap kWh 0x03
azitat 0x04
Batteries
ytem
Big
Endian

float Leistung kW 0x03 >0 =
Big 0x04 Laden
Endian <0=

Entladen

u_l16 Ladezust % 0x03
and 0x04
(SOC)
Big
Endian

u_16 Lebensz % 0x03
ustand 0x04
(SOH)
Big
Endian

u_16 minimal % 0x03
er SOC 0x04
bei
Eigenver
brauchsr
egelung
Big
Endian




Register

Datenty
p

u_16

u_16

u_16

IC
)
(9]

lC
=
(<]

Beschrei
bung

maximal
er SOC
bei
Eigenver
brauchsr
egelung
Big
Endian

minima
er SOC
bei
Trading
Big
Endian

maximal
er SOC
bei
Trading
Big
Endian

minima
er SOC
bei
Peaksha
ving

Big
Endian

maximal
er SOC
bei
Peaksha
ving

Big
Endian

RESERV
E

RESERV
E

RESERV
E

Einheit

%

(=)

%

%

%

%

FC

0x03
0x04

0x03
0x04

0x03
0x04

0x03
0x04

0x03
0x04

Sonderh
eit

EVU
UnitiD=1

DVM
UnitID=2

Sonstige
UnitID=3




Register

Datenty
p

IC
)
(@]

u_16

u_16

u_64

IC
(o)}
N

Beschrei
bung

RESERV
E

Verflugba kWh
re

Energie

far

Eigenver

brauch

Big

Endian

Verfligba kWh
re

Energie

far

Trading

Big

Endian

Verfugba kWh
re

Energie

fur

Peaksha

ving

Big

Endian

RESERV
E

RESERV
E

Zahlerst Wh
and

Ladung

Big

Endian

Zahlerst Wh
and

Entladun

g

Big

Endian

Einheit

FC

0x03
0x04

0x03
0x04

0x03
0x04

0x03
0x04

0x03
0x04

Sonderh
eit

EVU DVM
UnitiD=1 UnitID=2

Sonstige
UnitID=3




Register

Datenty
p

u_16

u_16

u 16

IC
[a)
(9]

Beschrei
bung

Verfligba
re
Ladeene
rgie DVM
Big
Endian

Verflgba
re
Entladee
nergie
DVM

Big
Endian

Verfligba
re
Ladeleist
ung

Big
Endian

Verfligba
re
Entladel
eistung
Big
Endian

RESERV
E

RESERV
E

RESERV
E

RESERV
E

RESERV
E

RESERV
E

RESERV
E

Einheit

MW/h /
100

MW/h /
100

MW /
100

MW /
100

FC

0x03
0x04

0x03
0x04

0x03
0x04

0x03
0x04

Sonderh
eit

EVU DVM Sonstige
UnitiD=1 UnitID=2 UnitID=3




Register

Datenty
p

float

float

float

Beschrei
bung

RESERV
E

RESERV
E

RESERV
E

RESERV
E

Vorgabe
minimal
e
Entladel
eistung
Direktve
rmarkter
Big
Endian

Vorgabe
maximal
e
Entladel
eistung
Direktve
rmarkter
Big
Endian

Vorgabe
minimal
e
Ladeleist
ung
Direktve
rmarkter
Big
Endian

Einheit FC

% 0x03
0x04
0x10

% 0x03
0x04
0x10

% 0x03
0x04
0x10

Sonderh
eit

0% bis
100%

0% bis
100%

0% bis
100%

EVU DVM Sonstige
UnitiD=1 UnitID=2 UnitID=3




Register Datenty
p

float

float

float

float

float

float

Beschrei
bung

Vorgabe
maximal
e
Ladeleist
ung
Direktve
rmarkter
Big
Endian

Fallback
minima
e
Entladel
eistung
Big
Endian

Fallback
maximal
e
Entladel
eistung
Big
Endian

Fallback
minima
e
Ladeleist
ung

Big
Endian

Fallback
maximal
e
Ladeleist
ung

Big
Endian

Fallback
cosPhi
Batterie
Big
Endian

Einheit

%

%

%

%

%

FC

0x03
0x04
0x10

0x03
0x04
0x10

0x03
0x04
0x10

0x03
0x04
0x10

0x03
0x04
0x10

0x03
0x04
0x10

Sonderh
eit

0% bis
100%

Default:
0%

0 bis
100

Default:
100%

0 bis
100

Default:
0%

0 bis
100

Default:
100%

0 bis
100

Default:
1.00
-0.950
bis
0.950

EVU
UnitiD=1

DVM
UnitID=2

Sonstige
UnitID=3




Register

Datenty
p

float

float

float

float

float

Beschrei
bung

Fallback
Blindleis
tung
Batterie
Big
Endian

Vorgabe
minimal
e
Entladel
eistung
Energiev
ersorger
Big
Endian

Vorgabe
maximal
e
Entladel
eistung
Energiev
ersorger
Big
Endian

Vorgabe
minimal
e
Ladeleist
ung
Energiev
ersorger
Big
Endian

Vorgabe
maximal
e
Ladeleist
ung
Energiev
ersorger
Big
Endian

Einheit

Var

%

%

%

%

FC

0x03
0x04
0x10

0x03
0x04
0x10

0x03
0x04
0x10

0x03
0x04
0x10

0x03
0x04
0x10

Sonderh
eit

Default:
0
0,33*Pne
nn bis +
0,33*Pne
nn

0% bis
100%

0% bis
100%

0% bis
100%

0% bis
100%

EVU
UnitiD=1

DVM
UnitID=2

Sonstige
UnitID=3




Register

Datenty
p

float

float

float

s 16

Beschrei Einheit FC

bung

Vorgabe 0x03
Stellwert 0x04
cosPhi 0x10
Energiev

ersorger

far

Batterie

Big

Endian

Vorgabe VAr 0x03
Stellwert 0x04
Blindleis 0x10
tung

Energiev

ersorger

far

Batterie

Big

Endian

Vorgabe \% 0x03
spannun 0x04
g Q(U) 0x10
fur

Batterie)

Big

Endian

Vorgabe 0x03
Blindleis 0x04
tungsreg 0x06
elung

far

Batterie

Big

Endian

Sonderh
eit

>0=
Untererr
egt
<0=
Ubererre
gt
-0.950
bis
0.950

>0=
Untererr
egt
<0=
Ubererre
gt
0,33*Pne
nn bis +
0,33*Pne
nn

0-
35000

0=
Deaktivi
ert

1 =0Q(U)
2=Q(P)
3=
Q(Udb)
4 =
vorgabe
cosPhi
5=
vorgabe

Q

EVU
UnitiD=1

DVM
UnitID=2

Sonstige
UnitID=3




Funkionscodes: Read Holding Registers (0x03), Read Input Registers (0x04), Write Multiple
Registers (0x10)

Ein Ausfall der Verbindung wird erkannt, wenn langer als 300 Sekunden keine Kommunikation
stattgefunden hat. Ist das der Fall, so kann am EZA Relger das Verhalten fur Wirk- und

Blindleistung eingestellt werden.

"Beispiel: Wird eine Wirkleistungsreduktion vorgegeben, bleibt diese solange erhalten, wie der
ModBus-Client mit dem ModBus-Server kommuniziert. Hier wird nicht unterschieden, ob nur Daten
abgefragt oder auch gesetzt werden."

Alle Werte sind Im Verbraucherpfeilsystem angegeben



Steuerung Direktvermarkter

Direktvermarktung uber
Modbus

Uber die Modbus-Schnittstelle des SmartDog kdnnen Direktvermarkter verschiedene

Regelungsarten umsetzen.
Grundsatzlich stehen drei Mdglichkeiten zur Verfigung:

1. PV-Anlage prozentual abregeln
2. Leistung am Netzverkniipfungspunkt / Ubergabepunkt vorgeben

3. Batteriesystem direkt laden oder entladen

Der Direktvermarkter kommuniziert grundsatzlich mit:
UNIT-ID: 2

Die vollstandigen Registerlisten finden Sie hier:

e PV- und Anlagenregister

e Registerliste Batteriesystem

1. PV-Anlage prozentual
abregeln

Bei dieser Variante gibt der Direktvermarkter vor, auf wie viel Prozent die AC-Leistung der PV-

Anlage begrenzt werden soll.


https://anleitung.smart-dog.eu/link/661
https://anleitung.smart-dog.eu/link/802

Die Vorgabe erfolgt dabei nicht direkt in Prozent, sondern als absoluter Leistungswert in Watt.

Als BezugsgroRe fur die Prozentberechnung dient die DC-Nennleistung der PV-Anlage aus Register

40012 .

Der aus der DC-Nennleistung berechnete Prozentwert wird anschlieBend zur Begrenzung der AC-

Leistung der Anlage verwendet.

Benotigte Register

Register Beschreibung

Maximal zulassige Leistung vom Direktvermarkter in W
Aktivierung / Deaktivierung Direktvermarkter

Aktuelle Einspeisung / Lieferung ins Netz

Aktuell erzeugte Leistung

DC-Nennleistung der PV-Anlage

Der Direktvermarkter verwendet fur den Zugriff:

UNIT-ID: 2

Berechnung des Sollwerts

Die DC-Nennleistung aus Register 40012 entspricht der BezugsgréRe flur 100 %.

Die Berechnung lautet:

Sollwert [W] = DC-Nennleistung x gewdinschter Prozentwert / 100

Der berechnete Wert wird anschlieBend in Register 40004 geschrieben.



Wichtig:

Die Berechnung des Prozentwerts basiert auf der DC-Nennleistung der PV-Anlage.
Der SmartDog begrenzt anschlieBend die AC-Leistung der Anlage auf den daraus

resultierenden Prozentsatz.

Die PV-Anlage besitzt eine DC-Nennleistung von:
Register 40012 = 375000 W

Dies entspricht:

100 % = 375000 W DC-Nennleistung

Begrenzung auf 20 %

Berechnung:
375000 x 20 /100 = 75000 W
Zu schreiben:

40004 = 75000
40014 =1

Die Anlage wird dadurch auf 20 % ihrer Leistung begrenzt.



Die BezugsgrolRe fur die Berechnung war die DC-Nennleistung, geregelt wird anschliefend die AC-

Leistung der PV-Anlage.

Begrenzung auf 50 %

Berechnung:

375000 x 50 /100 = 187500 W

Zu schreiben:

40004 = 187500
40014 =1

Die AC-Leistung der Anlage wird damit auf 50 % begrenzt.

Begrenzung auf 100 %

Berechnung:
375000 x 100 /100 = 375000 W
Zu schreiben:

40004 = 375000
40014 =1

Damit wird dem Direktvermarkter eine Begrenzung auf 100 % vorgegeben.



Aktivierung der Direktvermarkter-
Vorgabe

Die Vorgabe aus Register 40004 muss Uber Register 40014 aktiviert werden.

40014 =1
Wert Funktion

0 Direktvermarkter-Vorgabe deaktiviert
1 Direktvermarkter-Vorgabe aktiviert

Zum Deaktivieren:

40014 =0

Kurzablauf

1. DC-Nennleistung aus Register 40012 lesen

2. GewUlnschten Prozentwert berechnen

3. Berechneten Wattwert in Register 40004 schreiben

4. Direktvermarkter-Vorgabe Uber Register 40014 =1 aktivieren

5. Sollwerte regelmafig aktualisieren

Beispiel:



DC-Nennleistung: 375000 W

gewunschte Begrenzung: 30 %
375000 x 30 /100 = 112500 W

40004 = 112500
40014 =1

Ergebnis:

Die AC-Leistung der PV-Anlage wird auf 30 % begrenzt.

2. Leistung am
Netzverknupfungspunkt
vorgeben

Alternativ zur direkten Begrenzung der PV-Leistung kann ein Sollwert fur die Wirkleistung am

Netzverkniipfungspunkt bzw. Ubergabepunkt vorgegeben werden.

Diese Regelungsart ist insbesondere in Verbindung mit einem steuerbaren Batteriesystem

interessant.

Der SmartDog regelt die angeschlossenen Erzeuger und Speicher so, dass der gewlnschte

Leistungswert am Ubergabepunkt erreicht wird.

Benotigte Register

Register Beschreibung



40090 Aktuelle Wirkleistung an der Ubergabestation
40096 Sollwert Wirkleistung Ubergabestation

40098 Aktivierung des Sollwerts aus Register 40096

Der Direktvermarkter verwendet:

UNIT-ID: 2

Vorzeichen

Die Leistung wird im Verbraucherpfeilsystem angegeben.

Flr Register 40096 gilt:

> 0 W = Bezug aus dem Netz

< 0 W = Lieferung / Einspeisung ins Netz

Beispiel: 0 W am
Netzverknupfungspunkt

Soll weder Energie bezogen noch eingespeist werden:

40096 =0
40098 =1

Der SmartDog versucht anschlieBend, durch die Regelung des Batteriesystems den

Netzverknlpfungspunkt auf 0 W zu halten.



Beispiel: 50 kW Einspeisung

Da Lieferung bzw. Einspeisung negativ dargestellt wird:

40096 = -50000
40098 =1

Ziel:

50 kW Einspeisung am Netzverknupfungspunkt

Beispiel: 30 kW Netzbezug

Gewdlnschter Bezug:
30 kW = 30000 W
Zu schreiben:

40096 = 30000
40098 =1

Ziel:



30 kW Bezug am NetzverknUpfungspunkt

Aktivierung

Der Sollwert aus Register 40096 wird Uber Register 40098 aktiviert.

Aktivieren:
40098 =1
Deaktivieren:

40098 =0

Unterschied zwischen PV-
Abregelung und NVP-
Regelung

Die beiden Regelungsarten verfolgen unterschiedliche Ziele.

PV-Abregelung

Hier wird vorgegeben:



Wie stark darf die PV-Anlage maximal produzieren?
Beispiel:

PV-Anlage auf 40 % begrenzen
Verwendete Register:

40012 = DC-Nennleistung lesen
40004 = daraus berechneten Sollwert schreiben

40014 = Regelung aktivieren

NVP-Regelung

Hier wird vorgegeben:

Welche Wirkleistung soll tatsachlich am Netzverkntpfungspunkt anliegen?
Beispiel:

Es sollen genau 50 kW ins Netz eingespeist werden.
Zu schreiben:

40096 = -50000
40098 =1

Der SmartDog regelt das Batteriesystem entsprechend, um diesen Wert am

Netzverknlpfungspunkt einzuhalten.



3. Batteriesystem direkt
steuern

Der Direktvermarkter kann alternativ das Batteriesystem direkt beeinflussen.
Hierbei wird nicht auf einen bestimmten Wert am NetzverknUpfungspunkt geregelt.

Stattdessen gibt der Direktvermarkter direkt vor, in welchem Leistungsbereich die Batterie laden

oder entladen darf.
Die vollstandige Registerliste finden Sie hier:

Batterie-Modbus-Registerliste

Kommunikation

Far den Direktvermarkter gilt:
UNIT-ID = 2
Die Leistungsvorgaben werden als:

Float 32 Bit

Big Endian

Ubertragen.

Zum Schreiben kann verwendet werden:


https://anleitung.smart-dog.eu/link/802

Function Code 0x10

Write Multiple Registers

Wichtige

Statusreqister

Register Beschreibung Einheit
41000 Nennleistung Batteriesystem kw
41002 Nennkapazitat Batteriesystem kWh
41004 Aktuelle Batterieleistung kW
41006 Ladezustand / SOC %

Flr Register 41004 gilt:

> 0 = Batterie ladt

< 0 = Batterie entladt

Leistungsvorgaben des
Direktvermarkters

Dem Direktvermarkter stehen vier Register zur Vorgabe der Lade- und Entladeleistung zur

Verfligung:

Register Beschreibung Bereich

41046 Minimale Entladeleistung 0-100 %



Register Beschreibung Bereich

41048 Maximale Entladeleistung 0-100 %
41050 Minimale Ladeleistung 0-100 %
41052 Maximale Ladeleistung 0-100 %

Die Register sind Uber UNIT-ID 2 beschreibbar.

Uber minimale und maximale Leistung kann jeweils ein Leistungsbereich vorgegeben werden.

Batterie mit fester Leistung
entladen

Soll die Batterie beispielsweise mit genau 50 % ihrer mdglichen Entladeleistung arbeiten, werden

Minimal- und Maximalwert identisch gesetzt.

41046 = 50.0
41048 = 50.0
41050 = 0.0
41052 = 0.0
Damit gilt:

Entladeleistung = 50 %
Ladeleistung = 0 %

Batterie mit fester Leistung laden



Soll die Batterie mit genau 60 % laden:

41046 = 0.0
41048 = 0.0
41050 = 60.0
41052 = 60.0
Damit gilt:

Entladeleistung = 0 %

Ladeleistung = 60 %

Entladeleistung begrenzen

Soll die Batterie entladen durfen, jedoch maximal mit 50 %:

41046 = 0.0
41048 = 50.0

Damit wird ein zulassiger Entladebereich von:
0 % bis 50 %

vorgegeben.

Ladeleistung begrenzen

Soll die Batterie laden durfen, jedoch maximal mit 40 %:



41050 = 0.0
41052 = 40.0

Damit wird ein zulassiger Ladebereich von:
0 % bis 40 %

vorgegeben.

Entladung verhindern

Soll die Batterie nicht entladen werden durfen:

41046 = 0.0
41048 = 0.0

Die Ladung kann unabhangig davon freigegeben werden.

Beispiel:
41050 = 0.0
41052 = 100.0
Damit gilt:

Entladen: nicht erlaubt

Laden: 0 bis 100 % erlaubt



Ladung verhindern

Soll die Batterie nicht geladen werden durfen:

41050 = 0.0
41052 = 0.0

Die Entladung kann beispielsweise vollstandig freigegeben werden:

41046 = 0.0
41048 = 100.0
Damit gilt:

Laden: nicht erlaubt

Entladen: 0 bis 100 % erlaubt

Batterie weder laden noch
entladen

41046 = 0.0
41048 = 0.0
41050 = 0.0
41052 =0.0

Damit werden Lade- und Entladeleistung auf 0 % begrenzt.



Vollstandigen Leistungsbereich
freigeben

Soll der Direktvermarkter keine Einschrankung der Batterie vorgeben:

41046 = 0.0
41048 = 100.0
41050 = 0.0
41052 = 100.0

Damit sind Laden und Entladen jeweils im gesamten Bereich von 0 bis 100 % madglich.

Fallback bei
Kommunikationsausfall

Flr die Batteriesteuerung stehen zusatzliche Fallback-Werte zur Verfigung.

Register Beschreibung Standardwert
41054 Fallback minimale Entladeleistung 0%

41056 Fallback maximale Entladeleistung 100 %

41058 Fallback minimale Ladeleistung 0 %

41060 Fallback maximale Ladeleistung 100 %

Diese Werte bestimmen das Verhalten der Batteriesteuerung, wenn keine gultige Vorgabe des

Direktvermarkters mehr vorhanden ist.



Timeout der
Direktvermarkter-Vorgaben

Die folgenden Register sind mit einem Timeout von 5 Minuten verknupft:

40004
40006
40008
40014
40016
40018
40058
40060
40096
40098

Wird eines dieser Register langer als 5 Minuten nicht neu beschrieben, setzt sich der jeweilige Wert

automatisch zuruck.

Der Direktvermarkter sollte die bendétigten Sollwerte deshalb zyklisch Ubertragen.

Zusammenfassung

Regelungsart Register Vorgabe

PV prozentual begrenzen 40004 , 40014 Wattwert berechnet aus DC-
Nennleistung

Leistung am NVP regeln 40096 , 40098 Leistung in W

Batterie entladen 41046 , 41048 0-100 %



Regelungsart Register Vorgabe

Batterie laden 41050 , 41052 0-100 %

Flr den Direktvermarkter gilt grundsatzlich:

UNIT-ID = 2

Vollstandige Registerlisten

e PV- und Anlagenregister

e Batterie-Modbus-Registerliste


https://anleitung.smart-dog.eu/link/661
https://anleitung.smart-dog.eu/link/802

Steuerung EVU per
ModbusTCP/RTU

EVU-Steuerung uber Modbus

Uber die Modbus-Schnittstelle des SmartDog kann der Energieversorger (EVU) die Wirkleistung

einer PV-Anlage begrenzen.

Dabei kann die PV-Anlage prozentual abgeregelt werden.
Der Energieversorger kommuniziert grundsatzlich mit:
UNIT-ID: 1

Die vollstandige Registerliste finden Sie hier:

e PV- und Anlagenregister

1. PV-Anlage prozentual
abregeln

Bei dieser Variante gibt der Energieversorger vor, auf wie viel Prozent die AC-Leistung der PV-

Anlage begrenzt werden soll.
Die Vorgabe erfolgt dabei nicht direkt in Prozent, sondern als absoluter Leistungswert in Watt.

Als Bezugsgrole fur die Prozentberechnung dient die DC-Nennleistung der PV-Anlage aus Register

40012 .


https://anleitung.smart-dog.eu/link/661

Der aus der DC-Nennleistung berechnete Prozentwert wird anschlieBend zur Begrenzung der AC-

Leistung der Anlage verwendet.

Benotigte Register

Register Beschreibung

Maximal zulassige Leistung vom Energieversorger in W
Aktivierung / Deaktivierung Energieversorger

Aktuelle Einspeisung / Lieferung ins Netz

Aktuell erzeugte Leistung

DC-Nennleistung der PV-Anlage

Der Energieversorger verwendet flr den Zugriff:

UNIT-ID: 1

Berechnung des Sollwerts

Die DC-Nennleistung aus Register 40012 entspricht der BezugsgroRe flr 100 %.

Die Berechnung lautet:

Sollwert [W] = DC-Nennleistung x gewlnschter Prozentwert / 100

Der berechnete Wert wird anschlieBend in Register 40006 geschrieben.

Wichtig:



Die Berechnung des Prozentwerts basiert auf der DC-Nennleistung der PV-Anlage.
Der SmartDog begrenzt anschlieBend die AC-Leistung der Anlage auf den daraus

resultierenden Prozentsatz.

Die PV-Anlage besitzt eine DC-Nennleistung von:
Register 40012 = 375000 W

Dies entspricht:

100 % = 375000 W DC-Nennleistung

Begrenzung auf 20 %

Berechnung:

375000 x 20 /100 = 75000 W

Zu schreiben:

40006 = 75000
40016 =1
Die Anlage wird dadurch auf 20 % ihrer Leistung begrenzt.

Die BezugsgrofRe fur die Berechnung war die DC-Nennleistung, geregelt wird anschliefend die AC-

Leistung der PV-Anlage.



Begrenzung auf 50 %

Berechnung:
375000 x 50 /100 = 187500 W
Zu schreiben:

40006 = 187500
40016 =1

Die AC-Leistung der Anlage wird damit auf 50 % begrenzt.

Begrenzung auf 100 %

Berechnung:

375000 x 100 /100 = 375000 W

Zu schreiben:

40006 = 375000
40016 =1

Damit wird dem Energieversorger eine Begrenzung auf 100 % vorgegeben.

Aktivierung der EVU-Vorgabe



Die Vorgabe aus Register 40006 muss Uber Register 40016 aktiviert werden.

40016 =1

Funktion

EVU-Vorgabe deaktiviert

Wert

Zum Deaktivieren:

40016 =0

Kurzablauf

1. DC-Nennleistung aus Register 40012 lesen

2. Gewunschten Prozentwert berechnen

3. Berechneten Wattwert in Register 40006 schreiben
4. EVU-Vorgabe Uber Register 40016 =1 aktivieren

5. Sollwerte regelmaRig aktualisieren

Beispiel:

DC-Nennleistung: 375000 W

gewlnschte Begrenzung: 30 %
375000 x 30 /100 = 112500 W

40006 = 112500
40016 =1



Ergebnis:

Die AC-Leistung der PV-Anlage wird auf 30 % begrenzt.



