SmartDog Firmware
bis v4.7 r3100

SmartDog mit alterer Firmware, hier ist der alte Netzmanager aktiv

e P(DI) und P(fix) Wirkleistungsreduktion

e Blindleistungsregelung ferngesteuert bis 16 Stufen

e cosPhi(Al) Blindleistungsregelung cos per Analogeingang

e P(Al) Wirkleistungsreduktion per Analogeingang

e cosPhi(P) Blindleistungsregelung per Kurve

e cosPhi(Dl) oder cosPhi(fix) Blindleistungsregelung per Digitaleingang
e P(Phase) Wirkleistungsreduktion nach Phase

e cosPhi(U) Blindleistungsregelung per Kurve

e Q(U) Blindleistungsregelung per Kurve

e Netzmanagement per ModBus TCP

e Q(Al) Blindleistungsregelung Q per Analogeingang

e Wirkleistungsreduktion ferngesteuert bis 16 Stufen (FRE / Funkrundsteuerempfanger)
e Q(U) Blindleistungsregelung per Kurve (Tor-Austria-Niederspannung)

e Q(U) Blindleistungsregelung per Kurve (Tor-Austria-Mittelspannung)



P(DI) und P(fix)
Wirkleistungsreduktion

Uberblick

Mit diesem Baustein kdnnen Sie die Wirkleistung einer Erzeugungsanlage reduzieren - fix oder

dynamisch:

e Fixe Reduktion:

o Der SmartDog gibt einen festen Leistungswert direkt an den Wechselrichter

o = Kein Zahler notwendig

e Dynamische Reduktion:

o Die Reduktion wird am Netzverknupfungspunkt (NVP) geregelt, z. B. fur

Nulleinspeisung

o = Funktioniert nur, wenn ein geeigneter Export/Import-Zahler ausgewahlt wurde

Baustein anlegen

In die Gerateeinstellungen wechseln und mit Weiter auf Seite 2

Netzmanager 6ffnen

Mit dem grtiinen Plus eine neue Reduktion anlegen

P(DI) und P(fix) Wirkleistungsreduktion auswahlen



Wirkleistungsreduktion
Name: Reduktion Reduzieren auf: 100 n

Fixe Reduktion Verzogerung: 0 5 ?
Schnittstelle: Schnittstelle wahlen Invertiert: SchlieBer ?

Zahler Export/import OPT: UberschuRzahler wahlen Bezugszahler wahlen
Wahle Rickmeldekontakt: Wahle Rickmeldung ?

Reduktion per Digital/Analog Eingang

Name
Vergeben Sie einen Namen fur den Baustein
Reduzieren auf

Hier kdnnen Sie entweder einen Prozentwert eingeben oder durch Dricken des Buttons auf eine

feste Leistung in Watt umschalten, auf den reduziert werden soll
Fixe Reduktion

Hier konnen Sie die fixe Reduktion aktivieren oder deaktivieren. Fur eine Reduktion uber einen

Digital- oder Analogeingang bleibt diese Option deaktiviert.
Verzdégerung

Hier kdnnen Sie eine Verzdgerungszeit einstellen


https://anleitung.smart-dog.eu/uploads/images/gallery/2025-10/QlioHXrCh9ruFc3D-image-1760509872603.png

Schnittstelle

Wahlen Sie hier den Eingang aus, der die Reduktion ausldst
Invertiert

Legt fest, ob der Eingang als SchlieRer oder Offner arbeitet
Zahler Export/Import OPT

Wenn Sie eine weiche Regelung wunschen (bei der der Eigenverbrauch weiterhin gedeckt wird und
nur der Uberschuss gemaR der Reduktion geregelt wird), miissen Sie hier einen Liefer- und einen

Bezugszahler festlegen
Wahle Rickmeldekontakt

Hier kdnnen Sie bei Ausldsung der Reduktion (z. B. bei Empfang eines 0%-Signals Uber den
Digitaleingang) eine Ruckmeldung auf einen beliebigen Ausgang geben lassen. Beispielsweise auf

einen internen Merker, mit dem dann eine Signalleuchte im Custom View aktiviert werden kann
Freigabe (OPTION)
Hier kdnnen Sie optional die Reduktion durch einen anderen Baustein ein- oder ausschalten lassen

Nach der Konfiguration zweimal OK und anschlieend Speichern

Beispiele

Fixe Reduktion auf 100kW (geht direkt auf den
Wechselrichter):



Wirkleistungsreduktion

Name: Reduktion Reduzieren auf: 100000

Fixe Reduktion SVVMN Verzogerung: 0 s

Zahler Export/import OPT: UberschuRzahler wahlen Bezugszahler wahlen

Wahle Rickmeldekontakt: Wahle Rickmeldung ?
Freigabe (OPTION): . Min. Redukt.

Einstellungen:

Reduzieren auf: 100000 W (entsprechend der Vorgabe)

Fixe Reduktion: aktiv

Zahler Export/Import OPT: nicht erforderlich

Freigabe (OPTION): Min. Redukt. WR in W: 0 einstellen (Legt fest, wie weit der

Wechselrichter reduziert werden darf)

Die Anlage darf niemals mehr als 100 kW (entsprechend der Vorgabe) ausgeben, unabhangig

von Verbrauch oder Einspeisung

Dynamsiche Reduktion auf 140kW (Regelung am
Netzverknupfungspunkt):


https://anleitung.smart-dog.eu/uploads/images/gallery/2025-11/BZzfFUj9boMEeWR8-image-1764153223006.png

Wirkleistungsreduktion

Name: Reduktion Reduzieren auf: 140000
[
Fixe Reduktion SYUVEN \Verzogerung: 0 5

~J

Zahler Export/lmport OPT:

MNetzeinspeisung Netzbezug
Wahle Rickmeldekontakt: Wahle Rickmeldung ?
Freigabe (OPTION}): . Min. Redukt.

Reduzieren auf: 140000 W (entsprechend der Vorgabe)

Fixe Reduktion: aktiv

Zahler Export/Import OPT: Liefern- und Bezugszahler auswahlen

Freigabe (OPTION): Min. Redukt. WR in W: 0 einstellen (Legt fest, wie weit der

Wechselrichter reduziert werden darf)

Die Anlage passt ihre Leistung automatisch an Verbrauch und Einspeisung an, sodass die

vorgegebene maximale Leistung nie Uberschritten wird

Beispiel fur eine dynamische
Nulleinspeisung:


https://anleitung.smart-dog.eu/uploads/images/gallery/2025-06/NRh4pHWntlYWTGjw-image-1749122226484.png

Wirkleistungsreduktion

Name: Reduktion Reduzieren auf: 0

Fixe Reduktion Verzégerung: 0 s ?

Wahle Rickmeldekontakt: Wahle Rickmeldung

Freigabe (OPTION): mig .irﬁ{ﬁlukt. 0 2
Zuruck 0]¢ %

Einstellungen:

Reduzieren auf: 0 W

Fixe Reduktion: aktiv

Zahler Export/Import OPT: Liefern- und Bezugszahler auswahlen

Freigabe (OPTION): Min. Redukt. WR in W: 0 einstellen (Legt fest, wie weit der

Wechselrichter reduziert werden darf)

Der Zahler Uberwacht kontinuierlich die Leistung am Netzanschlusspunkt. Erkennt er, dass Energie
ins Netz flieBen wirde, regelt der Wechselrichter automatisch herunter, sodass der Einspeisewert

bei 0 W bleibt. Der Eigenverbrauch ist weiterhin maoglich.

Kurzfassung: Fix vs. Dynamisch


https://anleitung.smart-dog.eu/uploads/images/gallery/2025-11/rJFN20xEePIJ5FiO-image-1764140459375.png

Art der Reduktion

Fix

Dynamisch

Ziel

Fester Leistungswert (z.

B. 70 %, 140 kW)

Regelung am NVP, inkl.
Nulleinspeisung

Voraussetzung

kein Zahler

Export/Import-Zahler

Wo wirkt die Regelung?

direkt am Wechselrichter

am
Netzverknupfungspunkt



Blindleistungsregelung
ferngesteuert bis 16 Stufen

Funktion

Hier kdnnen Sie eine Blindleistungsvorgabe (cos @) Uber Digitaleingange realisieren

Anlegen des Bausteins

e Gehen Sie in die Gerateeinstellungen und dort mit Weijter auf Seite 2
e Wahlen Sie Netzmanager aus und legen mit dem Grinen Plus eine neue Reduktion an

e Wahlen Sie Blindleistungsregelung ferngesteuert bis 16 Stufen



Blindleistungregelung 16 Stufen

Name: vorg.cosPhi EVU ~
P noloc ?
DI1 DI2 DI3 Dl4 Wert: cap
wer: [ 0 O O (]
wez [ 0 O O [
Stufe 3: ] ] ] =4 ] ]
Stufe 4: ] ] ] ] ]
<ennlinie cos(P) bei Stufe Kennlinie Q(U) bei Stufe
\V

Freigabe i
- (OPTION):
Zuruck Ok

Name
Legen Sie einen Namen flr den Baustein fest
EVU/DVM

Hier kdnnen Sie festlegen ob das Reduktionssignal vom Direktvermarkter oder vom

Energieversorger kommt
Stufe 1-16
Hier kdnnen Sie die Blindleistungsregelung entsprechend der anliegenden Digitaleingange steuern

e Wahlen Sie aus, welche Digitaleingange aktiviert sein mussen, damit der zugeordnete

Wert wirksam wird

Uber den Pfeil auf der rechten Seite gelangen Sie zu weiteren Seiten, auf denen zusétzliche Stufen

konfiguriert werden kénnen

Freigabe (OPTION)


https://anleitung.smart-dog.eu/uploads/images/gallery/2025-10/wJGW2Zpdpm7sh4UM-image-1760518016898.png

Hier konnen Sie die Reduktion von anderen Bausteinen Ein oder Ausschalten lassen

Bestatigen Sie mit 2 mal OK und anschlieBend mit Speichern



cosPhi(Al)
Blindleistungsregelung cos
per Analogeingang

Funktion

Hier kdnnen Sie eine variable Blindleistungsvorgabe (cos @) Uber einen Analogeingang einrichten

Anlegen des Bausteins

e Gehen Sie in die Gerateeinstellungen und dort mit Weiter auf Seite 2
e Wahlen Sie Netzmanager aus und legen mit dem Grtnen Plus eine neue Reduktion an

e Wahlen Sie cosPhi(Al) Blindleistungsregelung cos per Analogeingang



cosPhi Regelung per Analogeingang (Phi)

Name: cosPhi(Al) ?
Analoginput MIN [V]: 0 entspricht 0 Phi 0-2
Analoginput MAX [V]: 10 entspricht 0 Phi 0-2

0.1 Freigabe (OPTION):

Empfindlichkeit [%]: Freigabe ?

Schnittstelle: Wahle Schnittstelle ?

cosPhi Messwert: R Auswahlen ?

Name
Legen Sie einen Namen fUr den Baustein fest
Analoginput Min/Max [V]

Hier skalieren Sie den Analogeingang, uber den der Sollwert fur den Leistungsfaktor (cos ¢)

vorgegeben wird
Der cos @-Sollwert wird intern im Bereich von 0 bis 2 verwaltet:
e 0 bis 1 —» induktiver Bereich

e 1 bis 2 » kapazitiver Bereich

Beispiele:

e 0-10V Eingangssignal


https://anleitung.smart-dog.eu/uploads/images/gallery/2025-10/JQwa8zzUsW0tTi68-image-1760526605644.png

o Soll der komplette Bereich von 0 (induktiv) bis 2 (kapazitiv) abgebildet werden:

o = Einstellung: 0V =0,0| 10V = 2,0

e 4-20 mA Eingangssignal

o Soll z. B. ein Bereich von 0,8 (ind) bis 1,2 (cap) abgebildet werden (Uber

Spannungsumsetzung z.B. 2-10V):

o - Einstellung: 2V =0,8| 10V =1,2

e 0-20 mA Eingangssignal

o Wenn der Bereich z. B. von 2 (kapazitiv) bis 0 (induktiv) reichen soll (umgekehrte

Zuordnung):

o = Einstellung: 0V =2,0|10V =0,0

Empfindlichkeit

Hier kdnnen Sie skalieren wie genau die Signale umgesetzt werden

Freigabe (OPTION)

Hier kdnnen Sie optional die Reduktion durch einen anderen Baustein ein- oder ausschalten lassen

Schnittstelle

Wahlen Sie hier den Eingang aus, der die Reduktion ausldst

cosPhi Messwert

Hier wahlen Sie den Sensor aus, der den aktuellen cos ¢-Messwert liefert

Bestatigen Sie mit 2 mal OK und anschlieBend mit Speichern



P(AIl) Wirkleistungsreduktion
per Analogeingang

Funktion

Hier kdnnen Sie eine Vorgabe flr die Wirkleistung Uber einen Analogeingang einrichten

Anlegen des Bausteins

e Gehen Sie in die Gerateeinstellungen und dort mit Weijter auf Seite 2

e Wahlen Sie Netzmanager aus und legen mit dem Grinen Plus eine neue Reduktion an

e Wahlen Sie P(Al) Wirkleistungsreduktion per Analogeingang



Wirkleistungsreduktion per Analogeingang

Name: P(AI) EVU ?

0 vV 100% entspricht: 10 Y% ?
R -

Schnittstelle: Wahle Schnittstelle ?
Empfindlichkeit [%]: 0.1 Freigabe (OPTION): ?

0% entspricht:

UberschuBzahler: UberschuRzahler wahlen ?
Max Export
Power [W]: 100 ?

Name
Vergeben Sie einen Namen fur den Baustein
EVU/DVM

Uber diesen Button kénnen Sie festlegen, ob das Steuersignal vom

Energieversorgungsunternehmen oder vom Direktvermarkter stammt
0% entspricht / 100% entspricht
Hier legen Sie fest, welche Signalpegel den Leistungswerten 0% und 100 % entsprechen.
Beispiele:
e 0-10V - entspricht 0-100 % von Prenn Einstellung: 0% =0V, 100% = 10V

e 4-20 mA - entspricht 0-100 % von Pnenn Einstellung: 0% =2V, 100% = 10V


https://anleitung.smart-dog.eu/uploads/images/gallery/2025-10/dvYtGDufZOukKuAN-image-1760514075411.png

e 0-20 mA - entspricht 0-120 % von Prenn Einstellung: 0% =0V, 100 % = 8,33V (entspricht
100 % von 120 %)
Schnittstelle
Wahlen Sie hier den Eingang aus, der die Reduktion ausldst
Empfindlichkeit
Hier legen Sie fest, wie die Eingangssignale skaliert und in Leistungswerte umgesetzt werden
Freigabe (OPTION)
Hier kdnnen Sie optional die Reduktion durch einen anderen Baustein ein- oder ausschalten lassen
Uberschusszahler

Wenn die Kappung deaktiviert ist, kann trotz Leistungsreduzierung weiterhin Eigenverbrauch

erzeugt werden

Die Regelung erfolgt dann ausschlieBlich am Netzanschlusspunkt

Dazu mussen Sie an dieser Stelle einen Uberschusszahler auswahlen

Max Export Power [W]

Hier legen Sie den maximalen Einspeisewert festn

Kappung

Hier wahlen Sie, ob eine harte oder weiche Leistungsreduktion angewendet wird

Bestatigen Sie mit 2 mal OK und anschlieBend mit Speichern



cosPhi(P)
Blindleistungsregelung per
Kurve

Funktion

Hier kdnnen Sie eine Blindleistungsregelung (cos @) anhand einer definierten Kennlinie umsetzen

Anlegen des Bausteins

e Gehen Sie in die Gerateeinstellungen und dort mit Weiter auf Seite 2
e Wahlen Sie Netzmanager aus und legen mit dem Grtnen Plus eine neue Reduktion an

e Wahlen Sie cosPhi(P) Blindleistungsregelung per Kurve



Blindleistungsregelung per Kurve Q(P/Pn)

Name: cosPhi(P) ?
p0.8c
Kurve: ... ?
T <o 50%(90.95 —
x4 ; T_“"“‘“-——-_L___ B0 g0 90 ‘]m
w0 8i "
0% 100% P/Pn

Nennleistung:
0 = Auto

BT

0 [W]

Name
Legen Sie einen Namen fur den Baustein fest
Kurve bearbeiten

Uber das griine Plus kdnnen Sie einen neuen Knotenpunkt hinzufiigen


https://anleitung.smart-dog.eu/uploads/images/gallery/2025-10/CxWlpfqvzBK3vcmT-image-1760515142269.png

Konfigurieren Kurvenpunkt Q(P/Pn)

P/Pn (%]): ‘;Z

Cos(op): ?

e P/Pn (%) : Geben Sie hier den ersten Bezugspunkt der Wirkleistung in Prozent der

Nennleistung ein

e Cos ¢ : Tragen Sie den gewilinschten Leistungsfaktor fir den angegebenen Leistungswert
ein

e Type : Wahlen Sie aus, ob es sich um einen induktiven oder kapazitiven

Blindleistungsanteil handelt
Flgen Sie anschlieend weitere Knotenpunkte hinzu, um die Kennlinie vollstandig zu definieren
Select Enable
Hier kdnnen Sie einen Baustein auswahlen, der die Regelung aktiviert oder deaktiviert

Bestatigen Sie mit 2 mal OK und anschlieBend mit Speichern
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cosPhi(DIl) oder cosPhi(fix)
Blindleistungsregelung per
Digitaleingang

Funktion

Hier kdnnen Sie eine Blindleistungsvorgabe (cos @) Uber einen Digitaleingang konfigurieren

Anlegen des Bausteins

e Gehen Sie in die Gerateeinstellungen und dort mit Weiter auf Seite 2
e Wahlen Sie Netzmanager aus und legen mit dem Grtnen Plus eine neue Reduktion an

e Wahlen Sie cosPhi(DIl) oder cosPhi(fix) Blindleistungsregelung per Digitaleingang



Blindleistungsregelung

Name: W3 ?

Cos ¢: Freigabe (OPTION): Freigabe ?

p-Type: Kapazitiv

Fixer Leistungsfaktor Fixer Leistungsfaktor ?

Invertiert: SchliefGer

Schnittstelle: Schnittstelle wahlen Wéahle Rickmeldung

o I
=~J

:

Name

Vergeben Sie einen Namen fur den Baustein

Cos ¢

Hier wahlen Sie den cos @-Wert aus, auf den geregelt werden soll

Freigabe (OPTION)

Hier kdnnen Sie optional die Reduktion durch einen anderen Baustein ein- oder ausschalten lassen
¢ Type

Hier wahlen Sie aus, ob der induktive oder der kapazitive Wert verwendet werden soll

Fixer Leistungsfaktor

Hier kdnnen Sie den fixen Leistungsfaktor ein- oder ausschalten

Wenn deaktiviert, werden Ihnen die nachsten beiden Einstellungsoptionen angezeigt


https://anleitung.smart-dog.eu/uploads/images/gallery/2025-10/5s4JRLi2JlJRPez3-image-1760521145851.png

Invertiert

Hier wahlen Sie aus, ob der Eingang, der den Baustein schaltet, als SchlieRer oder Offner

ausgefuhrt ist

Schnittstele

Wahlen Sie den Digitaleingang oder Analogeingang aus, der den Baustein steuert
Wahle Rickmeldung

Hier kdnnen Sie Uber einen Ausgang oder einen internen Merker eine Rickmeldung zum aktuellen

Zustand des Bausteins erhalten

Bestatigen Sie mit 2 mal OK und anschlieBend mit Speichern



P(Phase)
Wirkleistungsreduktion nach

Phase

Funktion

Hier kdnnen Sie eine Wirkleistungs-Vorgabe Uber einen Analogeingang einstellen

Anlegen des Bausteins

e Gehen Sie in die Gerateeinstellungen und dort mit Weiter auf Seite 2
e Wahlen Sie Netzmanager aus und legen mit dem Grtnen Plus eine neue Reduktion an

e Wahlen Sie P(Phase) Wirkleistungsreduktion nach Phase



Wirkleistungsreduktion Einzelphase

Freigabe (OPTION): Freigabe

Name: F(Phase)
Min.Generatorleistung [W]: Phase: L1/L2/L3 155 die
Bezug/Liefern Zahler L1: Wahle Zahler
Bezug/Liefern Zahler L2: Wahle Zahler “der ni
Bezug/Liefern Zahler L3: Wahle Zahler
=4
| meme

K

I

Name

Vergeben Sie einen Namen fur den Baustein

Min. Generatorleistung[W]

Die Wechselrichter dlrfen nur so viel Leistung erzeugen, dass die Einspeisung am Generator nicht

unter ein Drittel dieses Werts fallt

Phase

Hier kdnnen Sie zwischen 3-Phasen- und Einzelphasenbetrieb umschalten

Bezug/Liefern Zahler

Hier miUssen Sie fUr jede Phase jeweils den Zahler fir Bezug und Lieferung auswahlen

Freigabe

Hier kdnnen Sie die Regelung durch einen externen Baustein aktivieren oder deaktivieren


https://anleitung.smart-dog.eu/uploads/images/gallery/2025-10/gJqPF4RvIUkE4DL8-image-1760510504579.png

Bestatigen Sie mit 2 mal OK und anschlieSend mit Speichern



cosPhi(U)
Blindleistungsregelung per
Kurve

Funktion

Hier haben Sie die Mdglichkeit, eine Blindleistungsregelung spannungsabhangig anhand einer

vordefinierten Kennlinie umzusetzen

Anlegen des Bausteins

e Gehen Sie in die Gerateeinstellungen und dort mit Weiter auf Seite 2
e Wahlen Sie Netzmanager aus und legen mit dem Griinen Plus eine neue Reduktion an

e Wahlen Sie cosPhi(U) Blindleistungsregelung per Kurve



Steuerung Blindleistung cosPhi(U)

Name: cosPhi{U) ?

-
p 0.8ind I

Meu
y&@m 0.90
Kurve: /}/,. ?

56%i0 0.95

TOB%p 0.90 11 T LT LI 1 05 %) (.90 Loschen
@ 0.8kap
96 % UfUr 108 % Ufur j
W Bearbeiten

Name
Legen Sie einen Namen flr den Baustein fest
Kurve bearbeiten

Uber das griine Plus kénnen Sie einen neuen Knotenpunkt hinzufigen


https://anleitung.smart-dog.eu/uploads/images/gallery/2025-10/qwwsG4slKtSkh1Oc-image-1760527218020.png

Konfigurieren Kurvenpunkt cosPhi(U)

U/Ur [0.9-1.1]: ?

cosPhi [0-1]: ?

Type: Liefern Blindleistung (kap) ?

e U/Ur [0,9-1,1] : Geben Sie hier die erste Vorgabe an (Spannung/Ur Spannung) ein
e cOsPhi [0-1] : Geben Sie hier den Cos ¢ flr diesen Spannungswert an

e Type : Legen Sie fest, ob es sich um einen induktiven oder kapazitiven Wert handelt

Legen Sie anschlieRend weitere Knotenpunkte an

5

Bearbeiten

Alternativ kbnnen Sie unter Kurvenpunkte anlegen

Mit klick auf Mehr gelangen Sie auf die zweite Seite
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Steuerung Blindleistung cosPhi(U)

Zahler Spannung: Auswahlen

~J
N

Zahler cosPhi: Auswahlen

“~J

Max.Scheinleistung [VA]: 161700
Ur Nennspannung [V]: 20000
Freigabe (OPTION): Auswihlen ?

é:? I

Zahler Spannung

Wahlen Sie hier Ihren Spannungszahler aus

Zahler cosPhi

Wahlen Sie hier Ihren Sensor fur den Cos ¢ aus

Max.Scheinleistung [VA]

Hier geben Sie die maximale Scheinleistung der Anlage an

Ur Nennspannung [V]

Geben Sie hier die Nennspannung am Einspeisepunkt an

Freigabe (OPTION)

Hier kdnnen Sie optional die Reduktion durch einen anderen Baustein ein- oder ausschalten lassen

Seite 2


https://anleitung.smart-dog.eu/uploads/images/gallery/2025-10/5K6dF9TlVj5sVYYB-image-1760527247219.png

Steuerung Blindleistung cosPhi(U)

Begrenzung cosPhi am Regelpunkt:
{0 = deaktiviert) .

0.9 Induktiv 0.9 Kapazitiv ?2 A~

Begrenzung cosPhi am Regelpunkt
Hier kdnnen Sie eine cos @-Begrenzung festlegen

Bestatigen Sie mit 2 mal OK und anschlieBend mit Speichern


https://anleitung.smart-dog.eu/uploads/images/gallery/2025-10/ooQ2lcCZPujGGMCM-image-1760527274619.png

Q(U) Blindleistungsregelung
per Kurve

Funktion

Hier kdnnen Sie eine Bliundleistungsregelung Q/U anhand einer Kurve realisieren

Anlegen des Bausteins

e Gehen Sie in die Gerateeinstellungen und dort mit Weijter auf Seite 2
e Wahlen Sie Netzmanager aus und legen mit dem Grinen Plus eine neue Reduktion an

e Wahlen Sie Q(U) Blindleistungsregelung per Kurve



Steuerung Blindleistung Q(U)

Name: Q(uU) ?

0fSn 0.4 I

Q/Sn -0.4 /mg%,
. Neu
Kurve: 98%-Q/Sn.0.000 ¢ ¢ __,.«4%—0!% 0.00 ﬁ ?
V4 Export.O.(kap) Léschen
Q/Sn -0 9@%4};% -0.44 R

96 % U/Ur 108 % u/ur

S Bearbeiten

Name
Legen Sie einen Namen fur den Baustein fest
Kurve bearbeiten

Uber das grtine Plus kdnnen Sie einen neuen Knotenpunkt hinzufiigen


https://anleitung.smart-dog.eu/uploads/images/gallery/2025-10/N8gOu21nrYBsP6Gi-image-1760528518477.png

Konfigurieren Kurvenpunkt Q(U)

U/Ur [0.9-1.1]: ?

Q/Sn [0-1]; ?

Type: Liefern Blindleistung (kap) ?

e U/Ur[0,9-1,1] : Geben Sie hier die erste Vorgabe an (Spannung/Ur Spannung) ein
e Q/Sn : Geben Sie hier den y-Wert des Kurvenpunktes ein

e Type : Legen Sie fest, ob es sich um einen induktiven oder kapazitiven Wert handelt

Legen Sie anschlieRend weitere Knotenpunkte an

5

Bearbeiten

Alternativ kbnnen Sie unter Kurvenpunkte anlegen

Mit klick auf Mehr gelangen Sie auf die zweite Seite


https://anleitung.smart-dog.eu/uploads/images/gallery/2025-10/wlJbfmNvjdFz94aF-image-1760528618955.png
https://anleitung.smart-dog.eu/uploads/images/gallery/2024-01/bBy6eukmdT1P4yAH-image-1705398092970.png

Steuerung Blindleistung Q(U)

Zahler Spannung:

Zahler Blindleistung Q:

UberschuBzahler:

Max.Scheinleistung [VA]:

Ur Nennspannung [V]:

Freigabe (OPTION):

Zahler Spannung

Auswahlen

Auswahlen

Auswahlen

[

161700

20000

Auswahlen

Wahlen Sie hier Ihren Spannungszahler aus

Zahler Blindleistung Q

Wahlen Sie hier Ihren Sensor fur die Blindleistung aus

Uberschusszahler

Wahlen Sie hier Ihren Einspeisezahler aus

Max.Scheinleistung [VA]

Hier geben Sie die maximale Scheinleistung der Anlage an

Ur Nennspannung [V]

Geben Sie hier die Nennspannung am Einspeisepunkt an

Freigabe (OPTION)

~


https://anleitung.smart-dog.eu/uploads/images/gallery/2025-10/908faWqclmxd227j-image-1760528554536.png

Hier kdnnen Sie optional die Reduktion durch einen anderen Baustein ein- oder ausschalten lassen

Steuerung Blindleistung Q(U)

Begrenzung cosPhi am Regelpunkt: . -
(0 = deaktiviert) 0.9 | Induktiv 0.9 | Kapazitiv ?

Begrenzung cosPhi am Regelpunkt
Hier kdnnen Sie eine cos @-Begrenzung festlegen

Bestatigen Sie mit 2 mal OK und anschlieBend mit Speichern


https://anleitung.smart-dog.eu/uploads/images/gallery/2025-10/HzudJqH16nQGisqx-image-1760528652502.png

Netzmanagement per
ModBus TCP

Funktion

Hier kdnnen Sie eine Reduktionsschnittstelle per Modbus TCP aktivieren und konfigurieren

Damit ist es mdglich, dass der SmartDog von einem Ubergeordneten System oder einem anderen

Gerat aus Uber Modbus TCP geregelt wird

Diese Funktion ist besonders wichtig, wenn Sie eine Direktvermarktung einrichten méchten. So
kann der Direktvermarkter die Anlage gezielt steuern und die Einspeisung entsprechend den

Vorgaben regeln.

Um mit dem SmartDog Uber Modbus TCP kommunizieren zu kénnen, ist der Erwerb einer

entsprechenden Modbus-Lizenz erforderlich

Modbus Registerliste

Anlegen des Bausteins

e Gehen Sie in die Gerateeinstellungen und dort mit Weiter auf Seite 2
e Wahlen Sie Netzmanager aus und legen mit dem Grtinen Plus eine neue Reduktion an

e Wahlen Sie Netzmanagement per ModBus TCP


https://anleitung.smart-dog.eu/topics/modbus-registerliste

Wirkleistungsreduktion per Modbus TCP

MName: TCP

Zahler an Ubergabestatic Wahle Zahler:
Empfindlichkeit [%]: 100 Freigabe (OPTION): ?

=3

Name

Vergeben Sie einen Namen flr den Baustein

Zahler an Ubergabestation

Hier kdnnen Sie den PV-Zahler auswahlen, sofern dieser fir Ihre Anwendung bendtigt wird

Bestatigen Sie mit 2 mal OK und anschlieBend mit Speichern


https://anleitung.smart-dog.eu/uploads/images/gallery/2025-10/WSRE1d2HMGFAGIsL-image-1760519809368.png

Q(AIl) Blindleistungsregelung
Q per Analogeingang

Funktion

Hier kdnnen Sie eine Blindleistungsvorgabe Uber einen Analogeingang einrichten

Anlegen des Bausteins

e Gehen Sie in die Gerateeinstellungen und dort mit Weijter auf Seite 2
e Wahlen Sie Netzmanager aus und legen mit dem Grinen Plus eine neue Reduktion an

e Wahlen Sie Q(Al) Blindleistungsregelung Q per Analogeingang



Q Regelung per Analogeingang (Q/P)

Name: Q(Al) ?

Analoginput MIN [V]: 0 entspricht 0 Q/P [+- %]
Analoginput MAX [V]: 10 entspricht 0 Q/P [+- %]

Empfindlichkeit [%]: 0.1 Freigabe (OPTION): Freigabe 2?

Schnittstelle: Wahle Schnittstelle ?

Q Messwert [Var]: Auswahlen ?

||

Name
Legen Sie einen Namen fur den Baustein fest
Analoginput Min/Max [V]

Hier legen Sie fest, wie das Eingangssignal am Analogeingang in einen Blindleistungs-Sollwert (Q)

umgesetzt wird

Der Q-Sollwert wird im Bereich von -100 % bis +100 % der maximalen Wirkleistung (Pmax)

verwaltet:
e Negative Prozentwerte stehen fir induktive Blindleistung, also Abgabe von Blindleistung

e Positive Prozentwerte stehen fur kapazitive Blindleistung, also Aufnahme von Blindleistung

Beispiel 1: Spannungssignal 0-10V


https://anleitung.smart-dog.eu/uploads/images/gallery/2025-10/8vHR41UHpIFbwE4B-image-1760518515890.png

Wenn ein Spannungssignal von 0V bis 10V verwendet wird, kann dieses beispielsweise auf

folgenden Q-Sollwert skaliert werden:

e 0V - -50 % (induktiv)

e 10V —» +50 % (kapazitiv)

Beispiel 2: Stromsignal 4-20 mA (umgewandelt in 2-10V)

Wird ein Stromsignal von 4 mA bis 20 mA verwendet und Uber einen Messwandler in 2V bis 10V

umgewandelt, kann dieses z. B. folgendermafRen skaliert werden:

e 2V = +25 % (kapazitiv)

e 10V - -25 % (induktiv)

Empfindlichkeit

Hier kdnnen Sie skalieren wie genau die Signale umgesetzt werden

Freigabe (OPTION)

Hier kdnnen Sie optional die Reduktion durch einen anderen Baustein ein- oder ausschalten lassen

Schnittstelle

Wahlen Sie hier den Eingang aus, der die Reduktion ausldst

Q Messert [var]

Geben Sie hier den Zahler an, der den Blindstromwert erfasst

Bestatigen Sie mit 2 mal OK und anschlieBend mit Speichern



Wirkleistungsreduktion
ferngesteuert bis 16 Stufen
(FRE /
Funkrundsteuerempfanger)

Funktion

Hier kdnnen Sie sich eine Wirkleistungsreduktion per Digitaleingangen realisieren

z.B fur einen Rundfunksteuerempfanger (FRE) oder Rundsteuerempfanger (RSE)

Anlegen des Bausteins

e Gehen Sie in die Gerateeinstellungen und dort mit Weiter auf Seite 2

e Wahlen Sie Netzmanager aus und legen mit dem Grinen Plus eine neue Reduktion an

e Wahlen Sie Wirkleistungsreduktion ferngesteuert bis 16 Stufen



Leistungsreduktion 16 Stufen

Name: vorg. Wirk. EVU 4

€ noloc ?

Rk

Stufe 1: I:l I:I I:l I:I
Stufe 2: |:| |:| |:| |:|
Stufe 3: I:l I:I I:l |:|
Stufe 4. I:l I:I I:l I:I

Freigabe Freigabe

- (OPTION): _
Zuruck

Name

Vergeben Sie einen Namen fur den Baustein

EVU/DVM

Uber diesen Button kénnen Sie festlegen, ob das Steuersignal vom

Energieversorgungsunternehmen oder vom Direktvermarkter stammt
Stufe 1-16
Hier kdnnen Sie nun die Wirkleistung entsprechend der Digitaleingange reduzieren

e Wahlen Sie den gewlnschten Digitaleingang aus und tragen Sie unter Wert die

entsprechende Vorgabe zur Wirkleistungsreduktion ein

Uber den Pfeil auf der rechten Seite gelangen Sie zu den ndchsten Seiten, auf denen Sie weitere

Stufen einstellen konnen

Beispiel 0 /30 /60 /100


https://anleitung.smart-dog.eu/uploads/images/gallery/2025-10/REJr9F7bxxHYiPSs-image-1760508929354.png

Leistungsreduktion 16 Stufen

Name: vorg.Wirk. EVU 4
€ noloc ?
DI1 DI2 DI3 DI4 Wert:
Stufe 1: ] ] ] 0
Stufe 2: ] ] ] 30
Stufe 3: ] ] ] 60
Stufe 4: ] ] ] ] 100

@ OPTION):

Wenn kein Digitaleingang aktiv ist, wird die Wirkleistung auf 100 % gesetzt. Ist Digitaleingang 1
aktiv, erfolgt eine Reduzierung auf 0 %. Bei aktivem Digitaleingang 2 wird auf 30 % geregelt, und

bei Digitaleingang 3 auf 60 %

Freigabe

Hier kdnnen Sie die Regelung durch einen externen Baustein aktivieren oder deaktivieren
Bestatigen Sie mit 2 mal OK und anschlieBend mit Speichern

Schaltplan


https://anleitung.smart-dog.eu/uploads/images/gallery/2025-10/hAwQhrfh7IzPhO6T-image-1760509030359.png

Digital input

Kl K2 K3 K4

K1-Stufe
K2-Stufe
K3-Stufe
K4-Stufe

100%
60%
30%

0%


https://anleitung.smart-dog.eu/uploads/images/gallery/2026-03/gJeQdp7W3nEQzYCd-image-1774517158272.png

Q(U) Blindleistungsregelung
per Kurve (Tor-Austria-
Niederspannung)

Funktion

Hier kdnnen Sie die Q(U)-Regelung gemal der TOR Austria-Kurve fur Niederspannung umsetzen

Anlegen des Bausteins

e Gehen Sie in die Gerateeinstellungen und dort mit Weiter auf Seite 2
e Wahlen Sie Netzmanager aus und legen mit dem Grtnen Plus eine neue Reduktion an

e Wahlen Sie Q(U) Blindleistungsregelung per Kurve (Tor-Austria-Niederspannung)



Steuerung Blindleistung Q(U)

Name: Q(U) ?
Q/5n 0.8 7 Gmax 100% 108%%0ssn 0.4
[ / ps Neu
. ARleielptmw s uintan // r".
h // ’J'J
Kurve: i 96%-Q/Sn:0.00 .. 105%-0/5n D.00 —_—
» y ; ; : H ; ; ; m ?
;‘l /‘/ I3 L
S // EXDOEE O lkKan). . s Loschen
f_,"// S
Q/sSn -0. Ye-QfSn -0.44 /S Qmin -100
92 % UfUr 108 % UjUr B

Bearbeiten

Name
Vergeben Sie einen Namen fur den Baustein
Kurve bearbeiten

Die Kurve ist bereits mit den Standardwerten vorkonfiguriert. Sollte der Eneraieversorger eine

5

Bearbeiten

individuelle Einstellung winschen, kénnen Sie die Kurvenpunkte unter anpassen

Mit einem Klick auf Mehr gelangen Sie zur zweiten Seite der Einstellungen


https://anleitung.smart-dog.eu/uploads/images/gallery/2025-10/sPrhNMjiBBPRpKfg-image-1760511030065.png
https://anleitung.smart-dog.eu/uploads/images/gallery/2024-01/AVrvOCce3jDo0OnH-image-1705418360281.png

Steuerung Blindleistung Q(U)

Zahler Spannung: Auswahlen

~J
~

Zahler Blindleistung Q: Auswahlen

UberschuBzahler: Auswéhlen

~J

~J

Max.5cheinleistung [VA]: 900000
Ur Nennspannung [V]: 29200
Freigabe (OPTION): Auswihlen ?

2:? I

Zahler Spannung

Wahlen Sie hier den Zahler flr die Spannung aus

Zahler Blindleistung Q

Wahlen Sie hier den Sensor fur die Blindleistung aus
UberschuBzahler

Wahlen Sie hier Ilhren Einspeisezahler aus

Max. Scheinleistung [VA]

Hier geben Sie die maximale Scheinleistung der Anlage ein
Ur Nennspannung [V]

Geben Sie hier die Nennspannung am Einspeisepunkt an

Freigabe


https://anleitung.smart-dog.eu/uploads/images/gallery/2025-10/DISX9Cz3ADHYV4IA-image-1760511289289.png

Hier kdnnen Sie die Regelung durch einen externen Baustein aktivieren oder deaktivieren

Seite 2

Steuerung Blindleistung Q(U)

{B(‘}egzred”;a”kﬁi‘;“rffhi am Regelpunkt: 1, 4 Induktiv 0.9 Kapazitiv ? e
cosPhi bei Netzbezug: ( ?
cosPhi bei Netzeinspeisung wenn )
im Spannungstodband:
Vorgabe uber FWT [%]: 0 Omax (induktiv) |0 Omin (kapazitiv) ?

N

Begrenzung cosPhi am Regelpunkt

Hier kdnnen Sie eine cos @-Begrenzung festlegen

cosPhi bei Netzbezug

Hier legen Sie einen Sollwert fUr den Netzbezug fest

cosPhi bei Netzeinspeisung wenn im Spannungstodband

Hier kdnnen Sie die Kompensastion aktivieren oder deaktivieren
Vorgabe Uber FWT [%]

Wenn Sie eine Kurvenumschaltung Uber die Fernwirktechnik einrichten méchten, hinterlegen Sie

hier den entsprechenden Wert (z.B. Tor Austria 100%)


https://anleitung.smart-dog.eu/uploads/images/gallery/2025-10/Tfjbuw0iZU2M0sZR-image-1760511663516.png

Blindleistungsregelungskurven Q=f(U)
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Spannung auf der 20-kV-Samimelschiene der Ubergabestation
kvl

Bestatigen Sie mit 2 mal OK und anschlieBend mit Speichern


https://anleitung.smart-dog.eu/uploads/images/gallery/2024-01/8YOOfX14Tj7WG85h-image-1705590173377.png

Q(U) Blindleistungsregelung
per Kurve (Tor-Austria-
Mittelspannung)

Funktion

Hier kdnnen Sie die Q(U)-Regelung gemal der TOR Austria-Kurve fur Mittelspannung umsetzen

Anlegen des Bausteins

e Gehen Sie in die Gerateeinstellungen und dort mit Weiter auf Seite 2
e Wahlen Sie Netzmanager aus und legen mit dem Grtnen Plus eine neue Reduktion an

e Wahlen Sie Q(U) Blindleistungsregelung per Kurve (Tor-Austria-Mittelspannung)



Steuerung Blindleistung Q(U)

Name: Q(U) ?
Q/5n 0.8 7 Gmax 100% 108%%0ssn 0.4
[ / ps Neu
. ARleielptmw s uintan // r".
h // ’J'J
Kurve: i 96%-Q/Sn:0.00 .. 105%-0/5n D.00 —_—
» y ; ; : H ; ; ; m ?
;‘l /‘/ I3 L
S // EXDOEE O lkKan). . s Loschen
f_,"// S
Q/sSn -0. Ye-QfSn -0.44 /S Qmin -100
92 % UfUr 108 % UjUr B

Bearbeiten

Name
Vergeben Sie einen Namen fur den Baustein
Kurve bearbeiten

Die Kurve ist bereits mit den Standardwerten vorkonfiguriert. Sollte der Eneraieversorger eine

5

Bearbeiten

individuelle Einstellung winschen, kénnen Sie die Kurvenpunkte unter anpassen

Mit einem Klick auf Mehr gelangen Sie zur zweiten Seite der Einstellungen


https://anleitung.smart-dog.eu/uploads/images/gallery/2025-10/8Nqhix8pdDsJzkKz-image-1760511024411.png
https://anleitung.smart-dog.eu/uploads/images/gallery/2024-01/AVrvOCce3jDo0OnH-image-1705418360281.png

Steuerung Blindleistung Q(U)

Zahler Spannung: Auswahlen

~J
~

Zahler Blindleistung Q: Auswahlen

UberschuBzahler: Auswéhlen

~J

~J

Max.5cheinleistung [VA]: 900000
Ur Nennspannung [V]: 29200
Freigabe (OPTION): Auswihlen ?

2:? I

Zahler Spannung

Wahlen Sie hier den Zahler flr die Spannung aus

Zahler Blindleistung Q

Wahlen Sie hier den Sensor fur die Blindleistung aus
UberschuBzahler

Wahlen Sie hier Ilhren Einspeisezahler aus
Max.Scheinleistung [VA]

Hier geben Sie die maximale Scheinleistung der Anlage ein
Ur Nennspannung [V]

Geben Sie hier die Nennspannung am Einspeisepunkt an

Freigabe (OPTION)


https://anleitung.smart-dog.eu/uploads/images/gallery/2025-10/R4Y6ShL6gYOuunjT-image-1760511279936.png

Hier kdnnen Sie die Regelung durch einen externen Baustein aktivieren oder deaktivieren

Seite 2

Steuerung Blindleistung Q(U)

{B(‘}egzred”;a”kﬁi‘;“rffhi am Regelpunkt: 1, 4 Induktiv 0.9 Kapazitiv ? e
cosPhi bei Netzbezug: ( ?
cosPhi bei Netzeinspeisung wenn )
im Spannungstodband:
Vorgabe uber FWT [%]: 0 Omax (induktiv) |0 Omin (kapazitiv) ?

N

Begrenzung cosPhi am Regelpunkt

Hier kdnnen Sie eine cos @-Begrenzung festlegen

cosPhi bei Netzbezug

Hier legen Sie einen Sollwert fUr den Netzbezug fest

cosPhi bei Netzeinspeisung wenn im Spannungstodband

Hier kdnnen Sie die Kompensastion aktivieren oder deaktivieren
Vorgabe Uber FWT [%]

Wenn Sie eine Kurvenumschaltung Uber die Fernwirktechnik einrichten méchten, hinterlegen Sie

hier den entsprechenden Wert (z.B. Tor Austria 100%)


https://anleitung.smart-dog.eu/uploads/images/gallery/2025-10/Tfjbuw0iZU2M0sZR-image-1760511663516.png

Bestatigen Sie mit 2 mal OK und anschlieSend mit Speichern



