cosPhi(DIl) oder cosPhi(fix)
Blindleistungsregelung per
Digitaleingang

Funktion

Hier kdnnen Sie eine Blindleistungsvorgabe (cos @) Gber einen Digitaleingang konfigurieren

Anlegen des Bausteins

e Gehen Sie in die Gerateeinstellungen und dort mit Weiter auf Seite 2
e Wahlen Sie Netzmanager aus und legen mit dem Grtnen Plus eine neue Reduktion an

e Wahlen Sie cosPhi(DIl) oder cosPhi(fix) Blindleistungsregelung per Digitaleingang



Blindleistungsregelung

Name: W3 ?

Cos ¢: Freigabe (OPTION): Freigabe ?

p-Type: Kapazitiv

Fixer Leistungsfaktor Fixer Leistungsfaktor ?

Invertiert: SchliefGer

Schnittstelle: Schnittstelle wahlen Wéahle Rickmeldung
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Name

Vergeben Sie einen Namen fur den Baustein

Cos ¢

Hier wahlen Sie den cos @-Wert aus, auf den geregelt werden soll

Freigabe (OPTION)

Hier kdnnen Sie optional die Reduktion durch einen anderen Baustein ein- oder ausschalten lassen
¢ Type

Hier wahlen Sie aus, ob der induktive oder der kapazitive Wert verwendet werden soll

Fixer Leistungsfaktor

Hier kdnnen Sie den fixen Leistungsfaktor ein- oder ausschalten

Wenn deaktiviert, werden Ihnen die nachsten beiden Einstellungsoptionen angezeigt
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Invertiert

Hier wahlen Sie aus, ob der Eingang, der den Baustein schaltet, als SchlieRer oder Offner

ausgefuhrt ist

Schnittstele

Wahlen Sie den Digitaleingang oder Analogeingang aus, der den Baustein steuert
Wahle Rickmeldung

Hier kdnnen Sie Uber einen Ausgang oder einen internen Merker eine Rickmeldung zum aktuellen

Zustand des Bausteins erhalten

Bestatigen Sie mit 2 mal OK und anschlieBend mit Speichern



