cosPhi(P)
Blindleistungsregelung per
Kurve

Funktion

Hier kdnnen Sie eine Blindleistungsregelung (cos @) anhand einer definierten Kennlinie umsetzen

Anlegen des Bausteins

e Gehen Sie in die Gerateeinstellungen und dort mit Weiter auf Seite 2
e Wahlen Sie Netzmanager aus und legen mit dem Grtnen Plus eine neue Reduktion an

e Wahlen Sie cosPhi(P) Blindleistungsregelung per Kurve



Blindleistungsregelung per Kurve Q(P/Pn)
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Name
Legen Sie einen Namen fur den Baustein fest
Kurve bearbeiten

Uber das griine Plus kdnnen Sie einen neuen Knotenpunkt hinzufiigen
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Konfigurieren Kurvenpunkt Q(P/Pn)

P/Pn (%]): ‘;Z

Cos(op): ?

e P/Pn (%) : Geben Sie hier den ersten Bezugspunkt der Wirkleistung in Prozent der

Nennleistung ein

e Cos ¢ : Tragen Sie den gewilinschten Leistungsfaktor fir den angegebenen Leistungswert
ein

e Type : Wahlen Sie aus, ob es sich um einen induktiven oder kapazitiven

Blindleistungsanteil handelt
Flgen Sie anschlieend weitere Knotenpunkte hinzu, um die Kennlinie vollstandig zu definieren
Select Enable
Hier kdnnen Sie einen Baustein auswahlen, der die Regelung aktiviert oder deaktiviert

Bestatigen Sie mit 2 mal OK und anschlieBend mit Speichern
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