Q(U) Blindleistungsregelung
per Kurve (Tor-Austria-
Niederspannung)

Funktion

Hier kdnnen Sie die Q(U)-Regelung gemal der TOR Austria-Kurve fur Niederspannung umsetzen

Anlegen des Bausteins

e Gehen Sie in die Gerateeinstellungen und dort mit Weiter auf Seite 2
e Wahlen Sie Netzmanager aus und legen mit dem Griinen Plus eine neue Reduktion an
e Wahlen Sie Q(U) Blindleistungsregelung per Kurve (Tor-Austria-Niederspannung)



Steuerung Blindleistung Q(U)
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Bearbeiten

Name
Vergeben Sie einen Namen fur den Baustein
Kurve bearbeiten

Die Kurve ist bereits mit den Standardwerten vorkonfiguriert. Sollte del ™~ B sorger eine

individuelle Einstellung wiinschen, kénnen Sie die Kurvenpunkte unter Bearbeiten znpassen

Mit einem Klick auf Mehr gelangen Sie zur zweiten Seite der Einstellungen
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Steuerung Blindleistung Q(U)
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Max.5cheinleistung [VA]: 900000
Ur Nennspannung [V]: 29200
Freigabe (OPTION): Auswihlen ?
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Zahler Spannung

Wahlen Sie hier den Zahler flr die Spannung aus

Zahler Blindleistung Q

Wahlen Sie hier den Sensor fur die Blindleistung aus
UberschuRzéahler

Wahlen Sie hier Ilhren Einspeisezahler aus

Max. Scheinleistung [VA]

Hier geben Sie die maximale Scheinleistung der Anlage ein
Ur Nennspannung [V]

Geben Sie hier die Nennspannung am Einspeisepunkt an
Freigabe

Hier kdnnen Sie die Regelung durch einen externen Baustein aktivieren oder deaktivieren

Seite 2
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Steuerung Blindleistung Q(U)

F(‘}eired”;a”kr;ﬁn?rffhi am Regelpunkt: 1, 4 Induktiv 0.9 Kapazitiv ? N
cosPhi bei Netzbezug: ( ?
cosPhi bei Netzeinspeisung wenn )

im Spannungstodband:

Vorgabe Uber FWT [%]: 0] Omax (induktiv) |0 Omin (kapazitiv) ?

Begrenzung cosPhi am Regelpunkt

Hier kdnnen Sie eine cos ¢-Begrenzung festlegen

cosPhi bei Netzbezug

Hier legen Sie einen Sollwert flr den Netzbezug fest

cosPhi bei Netzeinspeisung wenn im Spannungstodband
Hier kdnnen Sie die Kompensastion aktivieren oder deaktivieren
Vorgabe uber FWT [%]

Wenn Sie eine Kurvenumschaltung Uber die Fernwirktechnik einrichten méchten, hinterlegen Sie
hier den entsprechenden Wert (z.B. Tor Austria 100%)
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Blindleistungsregelungskurven Q=f(U)

- 0,50
2 o, | oo A00%Q I
Ef¥ o000 . \ . _ ' iiber-
-] [ .
% 2 oo ¢ ‘=
g4 om L]
0,10 - ! ! ! L
2 é = I'u\ 0% g .
E .t E 0,00 - | I‘ A
b}
=gl 1 \
Eg= -0,10 ¢ ','. 1
2 o 5 (
2@ .0, ] ] L
3% ., unter- :
=8 | | i =100 % |
55 o4 Erregt [ e et e i e e
- . | | | | | |
270 27,5 28,0 28,5 29,0 29,5 ELRH 30,5 31,0
Spannung auf der 20-kV-Samimelschiene der Ubergabestation
kvl

Bestatigen Sie mit 2 mal OK und anschlieBend mit Speichern
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