Q(U) Blindleistungsregelung
per Kurve

Funktion

Hier kdnnen Sie eine Bliundleistungsregelung Q/U anhand einer Kurve realisieren

Anlegen des Bausteins

e Gehen Sie in die Gerateeinstellungen und dort mit Weiter auf Seite 2
e Wahlen Sie Netzmanager aus und legen mit dem Grinen Plus eine neue Reduktion an

e Wahlen Sie Q(U) Blindleistungsregelung per Kurve



Steuerung Blindleistung Q(U)

Name: Q(uU) ?
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S Bearbeiten

Name
Legen Sie einen Namen fur den Baustein fest
Kurve bearbeiten

Uber das grtine Plus kdnnen Sie einen neuen Knotenpunkt hinzufiigen


https://anleitung.smart-dog.eu/uploads/images/gallery/2025-10/N8gOu21nrYBsP6Gi-image-1760528518477.png

Konfigurieren Kurvenpunkt Q(U)

U/Ur [0.9-1.1]: ?

Q/Sn [0-1]; ?

Type: Liefern Blindleistung (kap) ?

e U/Ur[0,9-1,1] : Geben Sie hier die erste Vorgabe an (Spannung/Ur Spannung) ein
e Q/Sn : Geben Sie hier den y-Wert des Kurvenpunktes ein

e Type : Legen Sie fest, ob es sich um einen induktiven oder kapazitiven Wert handelt

Legen Sie anschlieRend weitere Knotenpunkte an

5

Bearbeiten

Alternativ kbnnen Sie unter Kurvenpunkte anlegen

Mit klick auf Mehr gelangen Sie auf die zweite Seite


https://anleitung.smart-dog.eu/uploads/images/gallery/2025-10/wlJbfmNvjdFz94aF-image-1760528618955.png
https://anleitung.smart-dog.eu/uploads/images/gallery/2024-01/bBy6eukmdT1P4yAH-image-1705398092970.png

Steuerung Blindleistung Q(U)

Zahler Spannung:

Zahler Blindleistung Q:

UberschuBzahler:

Max.Scheinleistung [VA]:

Ur Nennspannung [V]:

Freigabe (OPTION):

Zahler Spannung

Auswahlen

Auswahlen

Auswahlen

[

161700

20000

Auswahlen

Wahlen Sie hier Ihren Spannungszahler aus

Zahler Blindleistung Q

Wahlen Sie hier Ihren Sensor fur die Blindleistung aus

Uberschusszahler

Wahlen Sie hier Ihren Einspeisezahler aus

Max.Scheinleistung [VA]

Hier geben Sie die maximale Scheinleistung der Anlage an

Ur Nennspannung [V]

Geben Sie hier die Nennspannung am Einspeisepunkt an

Freigabe (OPTION)

~


https://anleitung.smart-dog.eu/uploads/images/gallery/2025-10/908faWqclmxd227j-image-1760528554536.png

Hier kdnnen Sie optional die Reduktion durch einen anderen Baustein ein- oder ausschalten lassen

Steuerung Blindleistung Q(U)

Begrenzung cosPhi am Regelpunkt: . -
(0 = deaktiviert) 0.9 | Induktiv 0.9 | Kapazitiv ?

Begrenzung cosPhi am Regelpunkt
Hier kdnnen Sie eine cos @-Begrenzung festlegen

Bestatigen Sie mit 2 mal OK und anschlieBend mit Speichern
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