Berechnung

o]

Regelungen

->

Funktion

e Sie mochten eine Berechnung mithilfe von Sensoren, Zahlern oder Merkern durchflihren

Anlegen des Bausteins

e Mit dem griinen Plus-Symbol kénnen Sie eine neue Regelung anlegen
e Wahlen Sie anschlieend Funktionen und Berechnung

Rechnen mit Zahlern/Sensoren

Name: ?

Max: Ergebnis auch negativ ?
w

Typ: Einheit auswahlen ?

Formel: ?

Beispiel:

EEEEEERIERn -

» oo

Name

Schnittstelle: DO VIRTUAL ?
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e Legen Sie einen Namen fUr den Baustein fest
Max

e Legen Sie den maximalen Messwert fest, den der Sensor erreichen kann
e Dieser Wert dient ausschlieB8lich der Skalierung auf dem Display

Typ

e Wahlen Sie hier den Wert aus, den Sie ausgeben méchten

Einheit auswahlen

Energie w v

Spannung W -

Strom A

Temperatur °C

Fliissigkeit I/h

Geschwindigkeit {(m/s) m/s

Geschwindigkeit (km/h) km/h -

% % N

(<] |(e]2]
Formel

e Geben Sie die zu berechnende Formel ein

e Sie konnen dabei feste Zahlen verwenden oder Uber [var] auf im System hinterlegte bzw.
bereits berechnete Werte zugreifen

e Es stehen lhnen die Grundrechenarten Addition, Subtraktion, Multiplikation und Division
zur Verfigung

Schnittstelle

e Hier steht Ihnen DO _Virtual zur Auswahl
e Dabei wird ein interner Merker erstellt, mit dem Sie weitere Regelungen oder logische
Verknidpfungen realisieren kdnnen

no Log / Log Local / Log Portal
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e Legen Sie fest, ob die Werte
o nicht aufgezeichnet,
o am Gerat gespeichert oder
o im Portal aufgezeichnet werden sollen

Bestatigen Sie die Eingaben zweimal mit OK und anschlieBend mit Speichern
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