10 Digitaleingange MR-DI10

Funktion

Hier kdnnen Sie das Zubehor 10 Digitaleingange MR-DI10 Artikelnummer : [400430] im
SmartDog einbinden

Verkabelung
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verwenden 1 2 31415 - C1 fur die Digitaleingdange verwenden

Anlegen des Bausteins

e Gehen Sie in die Gerateeinstellungen und dort mit Weiter auf Seite 2
e Wahlen Sie Remote IO aus und legen mit dem Grtnen Plus ein neues Remote IO an
e Wahlen Sie Modbus RS485 und dann 10 Digitaleingange MR-DI10


https://anleitung.smart-dog.eu/uploads/images/gallery/2024-01/9RmdnROVH83ihrTZ-image-1705583509322.png

Modbus Erweiterung

Name:

Remote 10 Remote |10

Name
e Legen Sie einen Namen fur den Baustein fest
Remote IO

e Klicken Sie auf den Button, um nach verfugbaren Geraten im Bus zu suchen
e Wahlen Sie anschlieSend das gewunschte Gerat aus der Liste aus

Bestatigen Sie mit 2 mal OK und anschlieBend mit Speichern
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