8 Analogeingange MR-AI8

Funktion

Hier kdnnen Sie das Zubehor 8 Analogeingange MR-AI8 Artikelnummer : [400400] im SmartDog

einbinden

Verkabelung



Jeder der 8 Eingange ist individuell konfigurierbar

HEEENE B

A1l 24 VDC Al
A2l GND A2
B+| BUS B+ B+
A-| BUS A- A-

BUS1 oder BUS2
verwenden

2| 3|@

PT1000
KTY81-210
0-10V Eingang

A1/ +24V o+
A2/ GND o+

BUS B+ 04 Modbus RTU
BUS A- o on RS-485

24V

RISC - CPU

Inputs:

Voltage: 0-10 V
Resistance:
400hm - 4MOhm
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Anlegen des Bausteins

e Gehen Sie in die Gerateeinstellungen und dort mit Weiter auf Seite 2
e Wahlen Sie Remote IO aus und legen mit dem Griinen Plus ein neues Remote IO an
e Wahlen Sie Modbus R5485 und dann 8 Analogeingange MR-AI8

Modbus Erweiterung

Name: ?
Remote 1O Remote 10 ?
Type: Initial State ?
Send Config: Send config ?
Zuruck (0] ¢ %
Name

e Legen Sie einen Namen flr den Baustein fest
Remote IO

e Klicken Sie auf den Button, um nach verflgbaren Geraten im Bus zu suchen
e Wahlen Sie anschlieBend das gewilinschte Gerat aus der Liste aus

Al Channel und Type

e Nun kdnnen Sie die einzelnen Eingange auswahlen und ihnen einen Sensortyp zuweisen
Dabei stehen Ihnen folgende Typen zur Auswahl:

e PT1000, PT500, PT100

e 0-10V
e KTY81-210, KTY81-110
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e N1k-TK5000, N1k-TK6180
e NTC-1k8, NTC-5k, NTC-10k, NTC-20k
e BALCO-500 sowie LM235

Send config

e Hieriber senden Sie die zuvor festgelegte Typ-Zuordnung der Eingange an das Gerat
« Bitte flihren Sie diesen Schritt nach jeder Anderung durch

Bestatigen Sie mit 2 mal OK und anschlieBend mit Speichern
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