KippZonen Einstrahlsensor
RT1

Funktion

e Mit diesem Baustein kdnnen Sie einen BUS-Einstrahlsensor in das SmartDog®-System
einbinden

Anlegen des Bausteins

e Wechseln Sie in die Gerateeinstellungen

e Wahlen Sie den MenUpunkt Sensor aus und legen Sie mit dem grtinen Plus ein neuen
Sensor an

e Wahlen Sie Einstrahlungssensor und anschlieBend KippZonen Einstrahlsensor RT1

RS485 Einstrahlsensor

Name: ?

Type: Einstrahl. Modultemp ?

Sichtbarkeit: P wird nicht angeze ?


https://anleitung.smart-dog.eu/uploads/images/gallery/2026-01/FNIclTraeY0TdLie-image-1769157744411.png

Name
e Legen Sie einen Namen fur den Sensor fest
Type

e Wahlen Sie die Funktion des Sensors aus

Bei Multisensoren muss flr jeden Messwert ein separater Sensor angelegt werden

Schnittstelle
e Hier kdnnen Sie den BUS nach angeschlossenen Gerate durchsuchen
Sichtbarkeit

e Legen Sie fest, ob der Sensorwert auf dem Display sichtbar sein soll

Es kédnnen maximal 4 Zahler gleichzeitig auf dem Display angezeigt werden. Falls bereits 4
Zahler sichtbar sind, muss zunachst ein anderer Zahler ausgeblendet werden

Bestatigen Sie die Eingaben zweimal mit OK und anschlieBend mit Speichern
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