Anderungen SmartDog Rev.
P13.0 zu SmartDog Rev.
Pli4.0

Neue Platine

Die neue Platine hat ein paar Anderungen mit sich gebracht
- hier die wichtigsten Punkte:



1. Zwei LAN-Ports

e Die neue Platine besitzt 2 RJ45-Buchsen.

e Diese kdnnen entweder als Switch konfiguriert werden oder - bei einer Anlage mit IEC-
104 Fernwirktechnik - wird der zweite RJ45-Port fir den Anschluss an das Gateway des
Energieversorgers verwendet.

e A Achtung: Die maximale Bandbreite des "Switches", wenn die zweite Netzwerkbuchse
als solche verwendet wird, betragt 50 Mbit.



2. Vier BUS-Anschlusse

e Die neue Platine besitzt 4 BUS-Anschliisse (vorher: 2).

e Damit kdnnen bis zu 4 BUS-Linien realisiert werden.

e Bei Nutzung von IEC-101 Fernwirktechnik ist der BUS 4 fest flir den Anschluss der 2-
Draht-Leitung zum Gateway hinterlegt.



3. Anderung bei den Relais

[Details zur Relais-Anderung hier

e Wie zuvor gibt es 2 Relais-Ausgange an der rechten unteren Seite des SmartDogs.
e Die Verschaltung hat sich jedoch geandert:

Version NC-Klemme
Alte Platine Klemme 1 & Klemme 4

Neue Platine Klemme 3 & Klemme 6

4. mini HDMI und Can Bus Schnittstelle
fallen weg

e Die neue Platine besitzt keine HDMI und CAn Bus Anschluss mehr

5. Serial/RS232 (D-Sub 9-polig) jetzt ein 4-
poliger Stecker

Signalname Beschreibung DB9 Pin 4-poliger Stecker
TX Daten senden Pin 3 Pin 1
RX Daten empfangen Pin 2 Pin 2
GND Masse Pin 5 Pin 3

5V (optional) Versorgungsspannung - Pin 4 (falls nétig)


https://anleitung.smart-dog.eu/books/smartdog-allgemein/page/anderung-relay1-relay2-relais







Neue Platine

4
o
=
a
Serial / RS232

SMARTDO

WWW.SMART-DOG.EU

z
o
z
5
v I
£
1]
o
o
b

RoHS Compliant

m
m

Analog output Analog input

Digital output Digital input Relayl Relay2
- -

0 Zluloldlu

[a] Ol Z2| Z2| 0| Z

4 12 | 3/4|b|6

= o™
o]
[a]
1

|23



https://anleitung.smart-dog.eu/uploads/images/gallery/2025-09/LdJlQtZ8jeqhMXVg-image-1759235793308.png

Revision #6
Created 30 September 2025 12:29:00 by Philipp Kreutzer
Updated 9 April 2026 13:57:35 by Manuel Pichimeier



