
Anleitung Inbetriebnahme
Parkregler

Diese Punkte sollten vor
einer Inbetriebnahme mit
uns erledigt worden sein
☐ SmartDog montieren und elektrisch verdrahten

☐ SmartDog mit dem Netzwerk verbinden und entsprechende  Portfreigaben kontrollieren

☐ Wizard durchgehen

Sprache/Land auswählen
Anwendungsgebiet auswählen
Netzwerkeinstellungen

Online Modus: Mit dem Internet verbunden
Offline Modus: Keine Netzwerkverbindung
Local Mode: Kommunikation im lokalen Netz ohne Internet

Schnittstelle auswählen
LAN – Verbindung per Netzwerkkabel (z. B. CAT5)
WLAN – mit optionalem Stick oder Hotspot (3G/4G)

DHCP JA/NEIN
DHCP: IP automatisch vom Router (empfohlen)
Manuelle Felder (nur bei DHCP nein)

Kommunikationstest

https://anleitung.smart-dog.eu/link/349#bkmrk-port-freigaben-ohne-


Zeiteinstellung
Import/Export Manager
Wechselrichter BUS-Einstellungen

Im ersten Schritt zwingend überspringen!



https://anleitung.smart-dog.eu/uploads/images/gallery/2025-08/nSCIppBkTs29EnMq-image-1756125407458.png
https://anleitung.smart-dog.eu/uploads/images/gallery/2025-08/iDFxjomd2QioMXMx-image-1756125432855.png


☐ Fernwartung aktivieren

-> ->

Fernwartung am Schieberegler aktivieren
die VPN IP-Adresse sollte sich dann automatisch aufbauen
Mit OK bestätigen und anschließend die Einstellungen auf dem SmartDog mit Speichern
sichern

Hinweis: Sollte sich keine VPN-IP-Adresse für die Fernwartung erzeugen, prüfen Sie bitte die
Portfreigaben im Netzwerk.

Weitere Informationen finden Sie unter:  anleitung.smart-dog.eu – Portfreigaben 

https://anleitung.smart-dog.eu/uploads/images/gallery/2024-07/vN8WtbMZpDls4Pft-image-1721312867592.png
https://anleitung.smart-dog.eu/uploads/images/gallery/2024-07/igzuVeCGSnm3YAh3-image-1721313512539.png
https://anleitung.smart-dog.eu/uploads/images/gallery/2024-07/LLKuWrWUjIaMPCNb-image-1721314040418.png
https://anleitung.smart-dog.eu/uploads/images/gallery/2025-08/iAmqiVwfjK2bTS8A-image-1756128911590.png
https://anleitung.smart-dog.eu/books/diagnose/page/diagnose
https://anleitung.smart-dog.eu/link/349#bkmrk-port-freigaben-ohne-


☐ Wechselrichter konfigurieren

Wechselrichter  AC- und DC seitig anschließen
aktuelle Firmware/Software aufspielen
über Netzwerk:

statische IP-Adresse vergeben
Port 502 freigeben

über BUS:
Bus-Adresse vergeben

☐ Zähler/Sensoren konfigurieren

Zähler  am SmartDog anschließen und mit Spannung versorgen
über Netzwerk:

statische IP-Adresse vergeben
Port 502 freigeben

über BUS:
Bus-Adresse vergeben

https://anleitung.smart-dog.eu/books/wechselrichter-einstellungen-und-anschluss
https://anleitung.smart-dog.eu/books/zahler-lJG/page/rs485netzwerk-bus-zahler


Falls von der Fernwirktechnik vorgeschrieben:
Einstrahlsensor am Bus anschließen und mit Spannung versorgen

Modulfläche, Modulwirkungsgrad, Modulneigung sowie Ausrichtung müssen korrekt
angegeben werden
Nur bei korrekter Konfiguration kann der Einstrahlsensor verwertbare und realistische
Leistungsdaten liefern
Unvollständige oder fehlerhafte Modulparameter führen zu ungenauen oder falschen
Berechnungen

Sollte die Fernwirktechnik einen Einstrahlsensor vorschreiben und darüber die theoretisch
verfügbare Wirkleistung abfragen, sind folgende Angaben erforderlich, um ein Modulfeld
korrekt anzulegen:



☐ IBN Termin mitteilen

senden Sie Ihre Terminanfrage bitte mindestens 14 Tage im Vorraus über
support@ecodata-sl.de
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