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Funktion

e Ein Messgerat von WAGO soll fur das Einbinden in den SmartDog vorbereitet werden

Vorgehen

i Es wird die Sofware :Wago-InterfaceConfigurationSoftwareG2 bendétigt. Diese finden Sie unter
"Entwicklung" "Nach Hersteller" "WAGO"

e Das WAGO Messgerat muss Uber das WAGO USB Verbindungskabel mit dem PC
Verbunden werden und es muss eine 24V Spannungs Versorgung am Messgerat
eingestellt werden

e Dann wird das Programm Wago-InterfaceConfigurationSoftwareG2 geotffnet

e Hier gehen wir auf Verbinden

e AnschlieBend auf Einstellungen
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e Und dann auf ModBus
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Einstellungen
Hier kinnen Einstellungen fir das Modul verdndert werden.
Die Einstellungen werden beim Speichern in das Modul geschrieben.

Gerdteeinstellungen Modbus

Die Einstellungen werden beim Speichern in das Modul geschrieben,
SRl Anwenderskalierung
Phase L2 Geriteadresse 1 5 |
Phase L3 Antwortsverzdgerung ms

Baudrate | 19200 v |
Phase M

Paritit | Even hd |
Datumn / Uhrzeit Stopbits | 1 - |

Werkseinstellungen

5D Karte

Werkseinstellungen Aus dem Gerét lesen Ins Gerdt speichern

e Nun muss zum einen die BUS Adresse festgelegt werden, wenn mehrere Gerate an einem
BUS angeschlossen werden sollen missen diese unterschiedlich sein

e Dann muss das Datenformat auf *BIG ENDIAN gestellt werden

e Zuletzt muss der Abschlusswiderstand auf 150 OHM gesetzt werde, falls das Gerat das
letzte am BUS ist
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