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Huawei Wechselrichter Ethernet (R)45)

Auswahlbar unter Bus 8
S Huawei“

A2 HuAwel

2 wai \ariand

1. jeder WR hat einen SmartDongle LAN

| M ber RS485 P Kol | |

Arbeitsschritte Variante 1:

e |[P-Adresse fur jeden WR statisch/fest vergeben

e Wechselrichter und SmartDog stromlos schalten
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e SmartDog an Router/switch verkabeln (R)45)

e Wechselrichter an Router/Switch verkabeln per Netzwerkabel (R)45)

e weitere Wechselrichter ebenfalls an Router/Switch verkabeln per Netzwerkabel

(RJ45)

e jeweils Busadresse 1 einstellen per APP - RS485 Einstellung / RS 485 Komm.Addr

Router/Hub/Switch

( ! ) Verbindung Gber LAN/WLAN

SmartDog®

Diese Funktion wird nicht mehr Unterstitzt. Die Wechselrichter lassen sich mit diesem

Aufbau nicht steuern.
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Einstellungen am Wechselrichter

Um Modbus zu aktivieren ist es erforderlich auf dem Webserver Modbus TCP zu aktivieren.
Gehen Sie hierzu per Huawei Fusion APP auf RS485 Einstellungen und kontrollieren Sie die

Einstellungen
e Protokolltyp auf ,Modbus” stellen
e Baudrate auf ,,9600" stellen

¢ Komm.Addresse fortlaufend von 1 einstellen

|IP-Adresse vergeben

e Es muss eine statische/feste IP-Adresse am Display des Wechselrichters oder am
Webserver vergeben werden. Notieren Sie sich die IP fur die Erkennung im

SmartDog
e Bitte wahlen Sie eine IP-Adresse aus dem gleichen Klasse C-Subnetz des SmartDog
e Port auf 502 lassen

e Beispiel: SmartDog hat IP-Adresse = 192.168.178.12
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o Die Wechselrichter mussen in diesem Fall eine IP-Adresse aus dem Bereich

192.168.178.xxx haben (xxx steht fur eine Zahl zwischen 1 - 254)

e Die RS485 Busadresse muss auf 1 gestellt werden, wenn jeder WR eine eigene IP

hat (Varinate 1 - Suche dann per button ,Netzwerk)

Bei Anschlussvariante 2 muss die Busadresse zwischen 1 und 10 gestellt werden, wenn Sie
mit dem Button ,, Gateway” suchen (es wird dann je IP bis zur eingestellen max. Adresse

gesucht)

Einbindung

Wechselrichter einlesen per Netzwerk TCP/IP

Huawei Wechselrichter RS485

Auswahlbar unter Bus 1,2,10
S Huawel"

A2 HuAwel

Besonderheiten

e Auswahlen unter Huawei


https://anleitung.smart-dog.eu/books/wechselrichter-einlesen/page/wechselrichter-einlesen-per-netzwerk-tcpip
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Kommunikationsschnittstelle integriert

Anschlussort: RJ45-Themase, aulBen am Wechselrichter

Busadresse muss vergeben werden. Mit BUS Adresse 1 beginnen.

Baudrate: 9600

Protokoll: Modbus

2-polige Verkabelung

Wird nur ein Wechselrichter angeschlossen, muss dieser terminiert werden.
Werden mehrere Wechselrichter angeschlossen muss der letzte Wechselrichter

terminiert werden.

Vorgehen

Wechselrichter und SmartDog® stromlos schalten

Wechselrichter 1 mit SmartDog® verkabeln

Wechselrichter 2 und weitere Wechselrichter verkabeln

Die Verbinden erfolgt Uber Netzwerkkabel (Patchkabel)

Bitte beachten Sie die Anschlusshinweise des Herstellers genau!

Vorgehen (Variante RJ45-Buchse)

e Wechselrichter 6ffnen gemaR Anleitung zum Wechselrichter
e RJ45-Stecker in RS485-0Out-Themase des Wechselrichters stecken

e Bei Selbstkonfektionierung der Kabelverbindung die Adern anhand der weiter

unten dargestellten Tabellen anklemmen



e Wechselrichter nach Herstellervorgaben adressieren
e Adressbereich 1-50

e Wird kein weiterer Wechselrichter angeschlossen muss der Wechselrichter gemafi

der Anleitung des Wechselrichters terminiert werden

e Wechselrichter schlielsen, wenn kein weiterer Wechselrichter angeschlossen

werden soll

e Klemmleistenstecker in RS485 Themase des SmartDog stecken

Vorgehen (Variante RS485-Klemmblock)

Wechselrichter 6ffnen gemafl Anleitung zum Wechselrichter

Bei Selbstkonfektionierung der Kabelverbindung die Adern anhand der weiter

unten dargestellten Tabellen an den RS485 Klemmblock anklemmen

Wechselrichter nach Herstellervorgaben adressieren

Adressbereich 1-50

Wird kein weiterer Wechselrichter angeschlossen muss der Wechselrichter gemals

der Anleitung des Wechselrichters terminiert werden

e Wechselrichter schlielen, wenn kein weiterer Wechselrichter angeschlossen

werden soll

e Klemmleistenstecker in RS485 Buchse des SmartDog stecken

Klemmenbelegung



erster und weitere Wechselrichter

letzter Wechselnchter

Der letzte Wechsalrichter muss
terminiert werden

Ethemnet Patchikobel

PIN 1 = wsfor
PIM 4 = blau
PIM 2 = orange
PIN 5 = ws/bl
RJ 45 RJ 45
|HN_tnd-5|HN1nd-4| | | | | I
RS 485
ACHTUNG!

SmartDog® hat ebenfalls eine RJ45-Buchse fur den Netzwerk-Anschlus:

Wechselrichter nur Gber Bus 1 oder Bus 2 anschlieBen! Das Gerdat kann be

Anstecken der Wechselrichter an die Ethernet-Schnittstelle zerstort wel

den!

Verkabelungstabelle

' Belegung RJ45 Ethernet-Patchkabel
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Nachfolgende Tabelle fur folgende Modelle

SUN2000-8KTL, 10KTL, 12KTL, 15KTL, 17KTL, 20KTL, 23KTL, 28KTL

Klemmleiste SmartDog RS485 WR RJ45 (RS485-0Out) Klemme Pin
1(A) 1 RS485 A oder 4 RS485 A
2 (B) 2 RS485 B oder 5 RS485 B

Nachfolgende Tabelle fur folgende Modelle

SUN2000-33KTL-A, 33KTL-US, 36KTL, 36KTL-US, 40KTL-US, 42KTL, 45KTL-US-HV-DO, 55KTL-
HV-D1/D1-001, 55KTLIN-HV-D1 und 60KTLHV- D1/D1-001

Klemmleiste SmartDog RS485 RS485 Klemmblock WR

1 (A) 1 RS485 A (IN)

2 (B) 3 RS485 B (IN)

Klemmleiste SmartDog RS485 WR RJ45 (RS485-0Out) Klemme Pin
1 (A) 1 RS485 A oder 4 RS485 A

2 (B) 2 RS485 B oder 5 RS485 B

Nachfolgende Tabelle fur folgende Modelle

SUN2000-33KTL und 40KTL

Klemmleiste SmartDog RS485 RS485 Klemmblock WR
1(A) 6 RS485 A (OUT)
2 (B) 8 RS485 B (OUT)

Klemmleiste SmartDog RS485 WR RJ45 (RS485-Out) Klemme Pin



1(A) 1 RS485 A oder 4 RS485 A

2 (B) 2 RS485 B oder 5 RS485 B

Nachfolgende Tabelle fur folgende Modelle

SUN2000-15KTL-MO, 50KTL-MO, 50KTL-JPMO, 50KTL-JPM1, 60KTLMO, 63KTL-JPMO, 65KTL-MO,
70KTL-C1, 70KTLINMO, 75KTL-C1 Ab Firmware 5.1.1 Build 155: SUN2000-63KTL-JPHO,
SUN2000-100KTL-USHO, SUN2000-100KTLH1, SUN2000-100KTL-HO, SUN2000-90KTL-H1,
SUN2000-95KTL-INHO, SUN2000-90KTL-HO, SUN2000-105KTL-HO, SUN2000-100KTL-HZ2,
SUN2000-105KTL-H1, SUN2000-105KTL-USHO, SUN2000-90KTL-H2, SUN2000-95KTL-INH1,
SUN2000-100KTL-MO, SUN2000-100KTL-M1, SUN2000-100KTL-INMO, SUN2000-110KTL-MO,
SUN2000-125KTLMO

Klemmleiste SmartDog RS485 RS485 Klemmblock WR

1 (A) 1 RS485 A (IN)

2 (B) 3 RS485 B (IN)

Klemmleiste SmartDog RS485 WR RJ45 (RS485-0Out) Klemme Pin
1(A) 1 RS485 A oder 4 RS485 A

2 (B) 2 RS485 B oder 5 RS485 B

Nachfolgende Tabelle fur folgende Modelle

SUN2000-(2KTL-5KTL)-LO

Klemmleiste SmartDog RS485 RS485 Klemmblock WR
1(A) 2 485A1(+)
2 (B) 1 485B1 (-)

Nachfolgende Tabelle fur folgende Modelle



SUN2000-(15KTL-50KTL)-M3

Klemmleiste SmartDog RS485 RS485 Klemmblock WR
1 (A) 1 485A1-1(+)
2 (B) 1485B1-1 (-)

Nachfolgende Tabelle fur folgende Modelle

SUN2000-125KTL-JPHO, SUN2000-196KTL-HO, 200KTL-H2, 215KTLHO

Klemmleiste SmartDog RS485 RS485 Klemmblock WR
1(A) 1 485A (+)
2 (B) 3 485B (-)

Nachfolgende Tabelle fur folgende Modelle

SUN2000-(3KTL-10KTL)-M1

Klemmleiste SmartDog RS485 RS485 Klemmblock WR
1 (A) 1 485A1-1 (+)
2 (B) 3 485B1-1 (-)

Einbindung

Wechselrichter einlesen per BUS RS485

SmartLogger 3000


https://anleitung.smart-dog.eu/books/wechselrichter-einlesen/page/wechselrichter-einlesen-per-bus-rs485

Auswahlbar unter Bus 8
S Huawei“

AV HuAWel

Ablauf:

e IP-Adresse fur SmartLogger statisch/fest vergeben

e Busadresse 1- 100 (nicht 0) unter Modbus TCP im Portal einstellen
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Bereitstellungsassistent . Overview . Uberwachung = Abfrage M Wartung

Benutzerparam. A Modbus TCP
Bef.-Param. Leitungseinstellung  Akt.(Unbegrenzt) Vl

Adressmodus Komm. Adresse vl
Drahtlosnetzwerk s
Logger-Adresse 0 [0, 247]

Senden

Verwaltungssystem

1EC103 |
IEC104

FTP

Email

ES

Leistungsanpassung

Energiespeicherung -...

Remote-Aus

bei VDE 4110 Anlagen:

e mussen der Leistungsanderungsgradient sowie der Gradient der

Blindleistungsanderung entsprechend hoher eingestellt werden
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SMartLogger ivuuR
Laufende Informationen Aktiver Alarm Leistungsdaten Ausbeute Laufen Parameter Kennlinie Ober

S parameter Funktions; Leistungsanpassung

& Logger(Local)

z
I

SUN2000

[Calle Nr. Signalname Preis Einhe
TL(COM1-3)
m] 1 Zeitplan zur Femsteuerung der Leistung Aktivieren v
0 2 Wirkleistungsgradient der Anlage 0 [0, 60] min/100
TL-A(COM1-6) (] 3 Filterdauer fur durchschnittliche aktive Leistung 60000 [20, 300000] ms
33KTL-A(COM1-10) O 4 Aktiver Leistungsinderungsgradient 1000.000 [0.J00, 1000.000] %fs
SUN2000 (] 5 Feste Wirkleistung reduziert 40.0 [0.0, 40.0] kW
GOKTL-MO( 1 ] [ Aktives Leistungs-Derating Prozent 100 [0, 100] %
GOKTL-MO(COM (] I 7 Reaktiver Leistungsanderungsgradient 125.0 [{.1_ 1000.0] %/fs
O 8 PF{U) Volt-Erkennungsfilterzeit 15 [0.1, 120.0] s
(] 9 Leistungsfaktor 1.000 (-1.000, -0.800]U[0.800, 1.000]
0 10 Oberfrequenzminderung Aktivieren v
(] 1 Auslésefrequenz der Uberfrequenzminderung 50.20 [45.00, 55.00) Hz
60KTL-MO(! - - Beendigungsfrequenz der D T .

60KTL-M ) ™ Batch-einstellungen MO PP 1)1 Seite |

Huawei Wechselrichter Ethernet (R)45)

Funktion

e Um die Regelung nach VD4110 oder nach NELEV PAVE korrekt umzusetzen

missen Parameter in den Wechselrichtern angepasst werden

Einstellungen

e Aktiver Leistungsgradient 1000%/s

e Reaktiver Leistungsgradient 1000%/s
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g gsg
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Einstellparameter Wechselrichter VDE4110 und NELEV

Funktion

e Um die Regelung nach VD4110 oder nach NELEV PAVE korrekt umzusetzen

mussen Parameter in den Wechselrichtern angepasst werden

instellungen

e Aktiver Leistungsgradient 1000%/s
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e Reaktiver Leistungsgradient 1000%/s
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