SMA

SMA Sunny Tripower Ethernet (Modbus TCP-Sunspec) Core 1, Core 2, STP...

Auswahlbar unter Bus 8 , SMA*“

Besonderheiten

Terminierung Adressierung Schnittstelle

Nein Ja LAN

e Verkabelung Uber Netzwerkkabel (Patchkabel) und Ethernet-Router oder Switch

e Kommunikationsadresse auf 126 lassen

ACHTUNG !!! Wenn Ihr SMA Wechselrichter im Homemanager oder einem anderen Portal
hinterlegt sind, kann der SMA Wechselrichter nicht abgeriegelt werden ( z.B.: Reduzierung

Rundfunksteuerempfanger)


https://anleitung.smart-dog.eu/uploads/images/gallery/2024-02/4WVKrIdFBEYa7Z9S-image-1708529952930.png

Vorgehen

IP-Adresse statisch/fest vergeben

Wechselrichter und SmartDog stromlos schalten

Wechselrichter an Router/switch verkabeln (RJ45)

Weitere Wechselrichter ebenfalls an Router/Switch verkabeln (R)45)

Hinweis!

Jeder Wechselrichter muss einzeln Gber das Netzwerk erreichbar sein.
Hierzu, dber den SMA SUNNY EXPLORER, an jedem Wechselrichter die
Metzwerkschnittstelle aktivieren und die Wechselrichter aber einen Switch

in das Netzwerk einbinden.

Einstellungen SMA SUNNY EXPLORER

e Unter dem Menupunkt -> Externe Kommunikation ,, TCP Server” auf ,EIN“ stellen;

Port=502
e StandardmaRBig steht dieser Eintrag auf ,,AUS"
e Gehen Sie auf Einstellungen Anlagenkommunikation
o -> Speedwire

o -> Automatische Konfiguration eingeschaltet und stellen dies auf ,,AUS“

IP-Adresse vergeben


https://anleitung.smart-dog.eu/uploads/images/gallery/2023-12/EA9c6O0rNBdbOzvz-image-1701957277041.png

Es muss eine statische/feste IP-Adresse am Display des Wechselrichters oder am

Webserver vergeben werden. Notieren Sie sich die IP fir die Erkennung im

SmartDog

Bitte wahlen Sie eine IP-Adresse aus dem gleichen Klasse C-Subnetz des SmartDog

Port auf 502 lassen

Beispiel: SmartDog hat 192.168.178.12

o Die Wechselrichter mussen in diesem Fall eine IP-Adresse aus dem Bereich

192.168.178.xxx haben (xxx steht fur eine Zahl zwischen 1 - 254)

Mit ,,Speichern” bestatigen

Nach dem Umstellen sollte man sicherheitshalber den Wechselrichter neu starten
Die Einstellungen mussen durch eine zertifizierte Fachkraft durchgeflhrt werden.

Alternativ kdnnen Corel und Core2 sowie STP Gerate per Webbroswer Uber ihre IP erreicht

werden

Verbindungsaufbau gemaf Anleitung des Wechselrichters

Einbindung

Wechselrichter einlesen per Netzwerk TCP/IP

Blindleistungsregelung

e Bei dlteren Geraten kann es sein dass man die externe Blindleistungsregelung im

MenU aktivieren muss


https://anleitung.smart-dog.eu/books/wechselrichter-einlesen/page/wechselrichter-einlesen-per-netzwerk-tcpip

Einstellungen

Ubersicht Momentanwerte ||

Y-Achsen Referenz

Ereignisse

Var in Prozent von Pax

¥-Wert 1 100,000
Y-Wert 2 100,000
Y-Wert 3 100,000
Y-Wert 4 100,000
Y-wert S5 100,000
Y-Wert6 100,000
Y-Wwert 7 100,000
Y-Wert3 100,000
~ Bindestungsverfahren

Betriebsart der statischen Spannungshaltung

Betriebsart der statschen Spannungshaliung bel
Q on Demand

~ Impedanzkompensaton
Kapazitiver Widerstand
Induktiver Widerstand
Engeschaltet
Ohmscher Wiiderstand

~Maruele cos g-Vorgabe:

cos @, manuelle Vorgabe

Aus

40,000 MOh (0,00 Chw - 40,000 MOhm)
0,0000 Ot (2,000 - 10,0000 Obm)
Nein

0,0000 Ohen {0,0000 - 10,0000 Ohm)

cos p-Solwert bes Wirkisstungsabgabe 1,00
Eegungsart bel Wirkieistungsabgabe Untererregt
~ cos p{P)Kenniinie:

Deaktiviesungsspannung a0%
Aktierungsspannung 00%
Ermegungsart des Endpunktes Untererregt
Erregungsart des Startpunktes Oberemegt
s m e Endnunies 100

e Hierflr bendtigen Sie einen GridGuard Code, diesen kdnnen Sie bei SMA als

Installateur beantragen

SMA Wechselrichter ,new generation“ RS485

Auswahlbar unter Bus 1,2,10
L,SMA*“
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Besonderheiten

RS485-Schnittstelle nicht integriert Datenmodul nachristen (je nach

Wechelrichtertyp unterschiedlich - beachten Sie die Hinweise des Herstellers!)

Anschlussort: im Wechselrichter innen (am Datenmodul)

Busadresse muss nicht vergeben werden

3-polige Verkabelung

Wichtiger Hinweis zum Datamanager:

Damit eine reibungslose Kommunikation zwischen dem SmartDog und dem SMA

Datamanager sichergestellt ist, sind folgende Schritte erforderlich:
Anmeldung am SMA Datamanager:

e Der Kunde muss sich mit Benutzername und Passwort am SMA Datamanagers

anmelden
Einstellungen im Men Konfiguration:
e nach dem Login Uber das Zahnrad-Symbol (Konfiguration):

- Netzsystemdienstleistungen

Einstellungen flr Wirkleistung:

e Betriebsart auf Steuerung stellen

e und Quelle auf Externe Sollwertvorgabe Modbus
Einstellungen flr Blindleistung:

e Betriebsart auf Steuerung stellen



e Bei Einspeisung von Wirkleistung, Nulleinspeisung, Bezug von Wirkleistung und

Blindleistung Q auf Externe Quelle stellen

e Kommunikationsschnittstelle Modbus auswahlen

A Wichtig:

Stellen Sie nicht auf cos ¢ und externe Quelle Modbus - diese Kombination funktioniert

nicht zuverlassig und kann zu Fehlern in der Steuerung fUhren!

Vorgehen

Wechselrichter und SmartDog® stromlos schalten

SMA-Data Modul einbauen

Wechselrichter 1 mit SmartDog® verkabeln

Wechselrichter 2 und weitere Wechselrichter verkabeln

Am letzten Wechselrichter Abschlusswiderstand einklemmen Bitte beachten Sie

Anschlusshinweise des Herstellers genau!

SMA Data Modul einbauen (fur SMA
,New generation*)

e FUr die Kommunikation mit SmartDog® bendtigen Sie eine Schiico SMA RS485
Schnittstellenkarte. Der Einbau dieser Karte wird in der beiliegenden Anleitung

genau beschrieben.



ACHTUNG!
Schalten Sie AC- und DC-Spannung ab! Das Modul wird erst erkannt,

wenn das Gerdt mindestens 15 Minuten komplett stromlos war!

« Offnen Sie die untere Kunststoffabdeckung mit einem geeigneten 6-Kant-Schlissel.
Lockern Sie die groRe Schlitzschraube damit Sie das Display hochklappen kdnnen.
Setzen die Schnittstellenkarte zuerst mit der Oberkante unter dem hochgeklappten
Display ein und befestigen diese mit der 6-Kant-Schraube links unten. Tauschen

Sie den Kabeldurchfihrungsgummi gegen die mitgelieferte Kabelverschraubung

mit 2 Durchfuhrungen.

Klemmenbelegung

erster und weltere Wechselrichter letzter Wechselrichter

ShAA (new generation]

ShAA (new generotion)

SMA Plggy Bock Platine SMA Plggy Bock Platine
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e Die Verkabelung erfolgt Gber ein selbst konfektioniertes Datenkabel
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FUhren Sie die Buskabel durch die Kabelverschraubung und umwickeln den Schirm

mit den beigefigten Kupfermanteln

Stecken Sie das Kabel mit dem Kupfermantel so in die Kabelaufnahme, dass der

Schirm und das Kupferblech guten Kontakt haben

Alle Wechselrichter verbinden mit geschirmtem 3-poligem Kabel

Klemmen Sie die Buskabel nach obigem Schaltplan an

e Verwenden Sie am letzten Wechselrichter den Abschlusswiderstand, der

standardmaRig bei jedem Wechselrichter gesetzt ist

Einbindung

Wechselrichter einlesen per BUS RS485

Blindleistungsregelung

e Bei alteren Geraten kann es sein dass man die externe Blindleistungsregelung im

Menu aktivieren muss

Ubersicht Momentanwerte | Einstellungen Ereignisse |

f@ Meine PV-Arlage 1

Y-Achsen Referenz Var in Prozent von Pmax

YWert 1 100,000
Y-Wert 2 100,000
Y-Wert 3 100,000
Y-Wert 4 100,000
Y-wert 5 100,000
¥YWerté 100,000
Y-Wwert 7 100,000
Y-Wert8 100,000
~ Bindestungsverfahren
Betriebsart der statischen Spannungshaliung cos @, manuelle Vorgabe

Betriebsart der statschen Spannungshaliung bel
Q on Demand

Aus
~ Impedanzkompensaton
Kapaztrver Widerstand 40,000 MOhm (0,00 Chen - 40,000 MOhm)
Inchiktiver Viiderstand ,0000 Ohm (2,0000 - 10,0000 Chm)
Eingeschaltet Nein
Chmscher Widerstand ,0000 Ok (2,0000 - 10,0000 Ohem)
~Marwele cos g-vorgabe:
cos p-Sallwert bes Wirkiestungsabgabe 1,00
Eregungsart bei Wirkieistungsabgabe Untererregt
~ cos (P} Kennime
Deaktiviesungsspannung a0%
Aktierungsspannung 00%
Erequngsart des Endpunkies Untererregt
Eregungsart des Startpunktes Uberemegt

e m e Fndninktes. 1



https://anleitung.smart-dog.eu/books/wechselrichter-einlesen/page/wechselrichter-einlesen-per-bus-rs485
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e Hierflr bendtigen Sie einen GridGuard Code, diesen kédnnen Sie bei SMA als

Installateur beantragen

SMA Wechselrichter ,,older generation“ RS485

Auswahlbar unter Bus 1,2,10
,SMA*

Besonderheiten

RS485-Schnittstelle nicht integriert Piggy Back nachristen (je nach

Wechelrichtertyp unterschiedlich - beachten Sie die Hinweise des Herstellers!)

Anschlussort: im Wechselrichter innen (am Piggy Back)

Busadresse muss nicht vergeben werden

3-polige Verkabelung

Vorgehen


https://anleitung.smart-dog.eu/uploads/images/gallery/2024-02/bMr38N2wQ8PW0BiK-image-1708529983923.png

Wechselrichter und SmartDog® stromlos schalten

PiggyBack einbauen

Wechselrichter 1 mit SmartDog® verkabeln

Wechselrichter 2 und weitere Wechselrichter verkabeln

e Am letzten Wechselrichter Jumper auf Stellung A setzen

Bitte beachten Sie Anschlusshinweise des Herstellers genau!

SMA Piggy Back Platine einbauen (fur
SMA , older generation*)

e Bauen Sie die Original Piggy Back Platine wie in der Anleitung des Herstellers

beschrieben in den Wechselrichter ein

Klemmenbelegung
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Die Verkabelung erfolgt Uber ein selbst konfektioniertes Datenkabel

Flhren Sie das Buskabel unbedingt durch den mitgelieferten Isolierschlauch

Verbinden Sie die Klemme 5 (Gnd) des Wechselrichters Uber das beiliegende Kabel

und dem Flachstecker mit dem Gehduse wie in der Anleitung von SMA

beschrieben!

Alle Wechselrichter mit geschirmtem 3-poligem Kabel verbinden

Klemmen Sie die Buskabel nach obigen Schaltplan an

Stecken Sie am letzten Wechselrichter den Jumper auf Position A (alle anderen

Wechselrichter ohne Jumper)

Solar-Log Piggy Back Platine einbauen

e Bauen Sie die Original Solar-Log Piggy Back Platine wie in der Anleitung des

Herstellers beschrieben in den Wechselrichter ein

Achtung wenn auf den kleinen Platinen Solare Systeme steht, handelt es sich um eine

SolarLog Platine

Option 1: mit 12V Netzteil

Sobald Sie am 24V-Eingang ein 12V-Netzteil anschlielRen, liegt an allen

Spannungsausgangen am SmartDog nur noch 12V an

Achtung!! SchlieBen Sie 24V auf die Solar-Log Platine, ist die Platine defekt



&

= SMARTDOG

* (€ WWW.SMART-DOG.EU

Steckernelztel 12 VDC

arster und weltere Wechsalrichter letzter Wechsalrichter

Jumpar

Solar-Log Piggy Back Solar-Log Piggy Back

2|3|S|? 2|3|5|7

Die Verkabelung erfolgt Uber ein selbst konfektioniertes Datenkabel

FUhren Sie das Buskabel unbedingt durch den mitgelieferten Isolierschlauch

Verbinden Sie die Klemme 5 (Gnd) und Klemme 3 (12V) des Wechselrichters Uber
das beiliegende Kabel und dem Flachstecker mit dem Gehause wie in der

Anleitung von Solar-Log Piggy Back beschrieben!
e Alle Wechselrichter mit geschirmtem 4-poligem Kabel verbinden
e Klemmen Sie die Buskabel nach obigen Schaltplan an

e Stecken Sie am letzten Wechselrichter den Jumper auf Position A (alle anderen

Wechselrichter ohne Jumper)

Option 2: mit 12V externer Spannungsversorgung


https://anleitung.smart-dog.eu/uploads/images/gallery/2025-03/BAROMca6ek0wmAhS-image-1742377777704.png

Durch die externe Spannungsversorgung von 12V bleibt an allen 24V Spannungsausgangen

des SmartDog weiterhin eine Spannung von 24V
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Externe Spannungsversorgung
12v

e Die Verkabelung erfolgt Gber ein selbst konfektioniertes Datenkabel
e FUhren Sie das Buskabel unbedingt durch den mitgelieferten Isolierschlauch

e Verbinden Sie die Klemme 5 (Gnd) und Klemme 3 (12V) des Wechselrichters tGber
das beiliegende Kabel und dem Flachstecker mit dem Gehause wie in der

Anleitung von Solar-Log Piggy Back beschrieben an das externe Netzteil!
e Alle Wechselrichter mit geschirmtem 4-poligem Kabel verbinden

e Klemmen Sie die Buskabel nach obigen Schaltplan an


https://anleitung.smart-dog.eu/uploads/images/gallery/2025-03/7ztR16zVp6DDrv5H-image-1742377441605.png

e Stecken Sie am letzten Wechselrichter den Jumper auf Position A (alle anderen

Wechselrichter ohne Jumper)

Einbindung

Wechselrichter einlesen per BUS RS485

Blindleistungsregelung

e Bei dlteren Geraten kann es sein dass man die externe Blindleistungsregelung im

MenU aktivieren muss

\-_@ e Ubersicht Momentanwerte | Einstellungen | Eremnisse !
T sunny Explorer Y-Achsen Referenz Ver in Prozent von Pmax
- I P e
Y-Wert 2 100,000
YWert 3 100,000
YWert 4 100,000
Y4Wert 5 100,000
Vet § 100,000
VWert 7 100,000
Yilert8 100,000
~ Bindeistungsverfahren
Betriebsart der statischen Spannungshaltung cos @, manuelle Vorgabe
—
Beiriebsart der statschen obe
Qon Demand
 Impedanzkompensaton

Kapazitiver Widerstand 40,000 Mok (0,00 Ch - 40,000 MOhm)
Inchiktiver Widerstand 0,0000 Oken (3,000 - 10,0000 Ohen)
Eingeschaltet Nein
Ohmscher widerstand ,0000 Céwn (2,0000 - 10,0000 Chem)

~Manuele cos p-yorgabe
cos -Solwert bei Wirkleistungsabpabe 1,00
Erregungsart bei Wirkleistungsabgabe Untererregt

= cos p(P)Kenninie

Deaktvierungsspannung 0.0%
Aktverungsspannung 0,0%
Erregungsart des Endounktes Untererregt
Erregqungsart des Startpunktes Cbererregt
e m rlow Endrurites 1m0

e Hierflr bendtigen Sie einen GridGuard Code, diesen kédnnen Sie bei SMA als

Installateur beantragen

Einstellparameter Wechselrichter VDE4110 und NELEV

Core 2 (110kwW):


https://anleitung.smart-dog.eu/books/wechselrichter-einlesen/page/wechselrichter-einlesen-per-bus-rs485
https://anleitung.smart-dog.eu/uploads/images/gallery/2024-03/8nQPhJqrgWLYG6Sv-image-1710921164652.JPG

Funktion

e Um die Regelung nach VD4110 oder nach NELEV PAVE korrekt umzusetzen

missen Parameter in den Wechselrichtern angepasst werden

Einstellungen

e Login mit Passwort pw8888

e Die Wechselrichter benétigen mind. FW 1.01.01.R - ggf. update machen -

Firmeware herunterladen unter https://www.sma.de/service/downloads

e Unter "Device Monitoring" -> "Parameters" -> "Extended Model 2-1 RW"
1. ActPowSpeedEna -> On
2. ActPowDel -> 6000

3. ActPowRis -> 6000

e Unter "Device Monitoring" -> "Parameters" -> "Extended Model 2-2 RW"

1. ReActiceResponsTime auf 0.1

Core 1 (50kW):

Verwendung von Datamanager nur zur Kuppelschaltersteuerung

SMA Datamanager:



Ausgangssituation

e Kunde mochte die einzelnen Wechselrichter mit dem SmartDog aufzeichnen

e Der SMA Data Manager wird in diesem Fall weiterhin bendétigt, wenn der NA-Schutz
Uber einen Digitaleingang des Data Managers die internen Kuppelschalter der

Wechselrichter ansteuern soll

e Die Ansteuerung erfolgt dabei Uber das Speedwire-Protokoll (Netzwerk)
Einstellungen am SMA Datamanager
Folgende Einstellungen sind am SMA Data Manager vorzunehmen:

e Unter Konfiguration = Netzsystemdienstleistungen muss die Wirk- und

Blindleistungssteuerung aktiviert werden

Wirk- und Blindleistungsvorgaben

Beginnen Sie mit den Angaben zur Beschaffenheit lhres Stromnetzes und zur Leistung lhrer Anlage. AnschlieBend kénnen Sie jeweils Wirkleistungs- un
Blindleistungsvorgaben gemal lhren geltenden Netzanschlussbedingungen konfigurieren.

Uberwachung und Korrekiur der Einstellungen fiir untergeordnete Geréte durch den System Manager ©


https://anleitung.smart-dog.eu/uploads/images/gallery/2026-06/XJDpapeP84QtVAFd-image-1780313895048.png

Vorgaben Netzbetreiber

Der Sollwert fiir die Wirkleistungsvorgabe kann manuell festgelegt oder extern durch ein Kommunikationsgerét vorgegeben werden. Wenn mehrere Optionen gleichzeit
aktiv sind, wird aus allen Vorgaben der aktuell kleinste Sollwert als Vorgabe verwendet.

® Beachten Sie, dass fremde Erzeuger in der Anlage keine Stellwerte vom System Manager erhalten und damit nicht in ihrer Wirkleistung reduziert werden.

Manuelle Sollwertvorgabe zur Wirkleistungsbegrenzung @

Bei der manuellen Sollwertvorgabe miissen Sie die vom Netzbetreiber vorgegebene Wirkleistungsbegrezung in Prozent einstellen.

Quelle fiir Externe Sollwertvorgabe @

Bei der externen Sollwertvorgabe miissen Sie die Quellen fiir die Berechnung von Wirkleistungsvorgaben konfigurieren.

Blindleistungsverfahren bei Wirkleistungsabgabe

Legen Sie das Blindleistungsverfahren bei Wirkleistungsabgabe (Einspeisung) fest. Im Anschluss kénnen Sie bestimmen, ob die Festlegung je nach Verfiigbarkeit auch
auf andere Verfahren angewendet werden soll.

var
Erzeugerpfeilsystem Q)

Wirkleistungsabgabe

1
1
1
: P(W)
1
1

Welches Blindleistungsverfahren soll bei Wirkleistungsabgabe (Einspeisung) angewendet werden?

Berechnung iiber

Keine Blindleistung
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Im Normalfall erfolgt die komplette Steuerung Gber den SMA Data Manager. Manchmal wird
der NA-Schutz jedoch direkt auf einen Leistungsschalter gefihrt. In diesem Fall wird der SMA

Data Manager fur die Ansteuerung der Kuppelschalter auch nicht bendtigt!

Die Regelung der Wirk- und Blindleistung erfolgt Uber den SmartDog mittels Modbus TCP!



