
SolarInvert

Auswählbar unter Bus 1,2,10
„Solarinvert“

Besonderheiten
Kommunikationsschnittstelle integriert
Anschlussort: RJ45-Themase
Busadresse muss nicht vergeben werden. (Die BUS-Adresse wird von Werk her
vorgegeben)
2-polige Verkabelung

Vorgehen
Wechselrichter und SmartDog® stromlos schalten
Wechselrichter 1 mit SmartDog® verkabeln
Wechselrichter 2 und weitere Wechselrichter verkabeln. Die verbinden erfolgt über
Netzwerkkabel (Patchkabel)

Bitte beachten Sie die Anschlusshinweise des Herstellers genau!

Klemmenbelegung

https://anleitung.smart-dog.eu/uploads/images/gallery/2024-02/Cqs7PPqfnPWJIbLP-image-1708595095845.png


Die Verkabelung erfolgt über ein selbst konfektioniertes Datenkabel

Einbindung
Wechselrichter einlesen per BUS RS485

https://anleitung.smart-dog.eu/uploads/images/gallery/2023-12/C1w0qMbSkGiRBjcM-image-1701960065703.png
https://anleitung.smart-dog.eu/uploads/images/gallery/2023-12/UpUXZSNxl9jCV2Sk-image-1701960103918.png
https://anleitung.smart-dog.eu/books/wechselrichter-einlesen/page/wechselrichter-einlesen-per-bus-rs485
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