
Steca

Auswählbar unter Bus 1,2,10
„Steca“

Besonderheiten
RS485-Schnittstelle integriert

Anschlussort: an der Wechselrichterschnittstellenkarte über 2 RJ45- Themasen

Busadresse muss vergeben werden

2-polige Verkabelung

Bitte beachten Sie Anschlusshinweise des Herstellers genau!

Vorgehen
Die Verkabelung erfolgt über ein selbst konfektioniertes Datenkabel

https://anleitung.smart-dog.eu/uploads/images/gallery/2024-02/QfN76HgWsiZfpQak-image-1708595267549.png


Die Verkabelung untereinander kann im Innenbereich über handelsübliche Patchkabel
erfolgen

Alle Wechselrichter verbinden mit Ethernet-Patchkabel (Anschluss an Themase 1 oder
Themase 2 des Wechselrichters)

Am letzten Wechselrichter Jumper J1 auf „ON“, bei allen anderen auf „OFF“

Wechselrichterbusadresse vergeben (mit Drehschalter S1 und S2)

Klemmenbelegung

https://anleitung.smart-dog.eu/uploads/images/gallery/2023-12/7oaP4iywd4JKNacg-image-1701962007943.png


Einstellung der Busadressen
Wir empfehlen eine fortlaufende Nummerierung mit 1 beginnend

Einstellung der Busadressen erfolgt über die Drehschalter S1 (10-er Stelle) und S2 (Einer-
Stelle) an der Schnittstellenkarte des Wechselrichters

Einbindung
Wechselrichter einlesen per BUS RS485
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https://anleitung.smart-dog.eu/books/wechselrichter-einlesen/page/wechselrichter-einlesen-per-bus-rs485

