Carlo Gavazzi

Unterstltzte Modelle

Zweirichtungszahler DIN EM530 mit BUS-Anschluss Carlo Gavazzi mit Wandleranschluss

Zweirichtungszahler DIN EM540 mit BUS Anschluss, Direktanschluss

Zweirichtungszahler DIN EM24 mit BUS-Anschluss CG Direktmessung

Zweirichtungszahler DIN EM111 mit Modbus Carlo Gavazzi Direktmessung



Unterstutzte Modelle

DIN EM530

DIN EM540

DIN EM24

DIN EM111

Sie mochten einen anderen, hier nicht aufgeflihrten Typ verwenden? Wenden Sie sich bitte vorab

an den Support, um die Kompatibilitat und das weitere Vorgehen abzuklaren.



Zweirichtungszahler DIN
EM530 mit BUS-Anschluss
Carlo Gavazzi mit
Wandleranschluss

Artikelnummer : [390534]



https://anleitung.smart-dog.eu/uploads/images/gallery/2024-02/UNXNXZdpC9jIRTox-image-1708686292330.png

Funktion

Unsere Zweirichtungszahler mit Wandlermessung sind in zwei Ausfuhrungen erhaltlich: geeicht und

ungeeicht

e [390534] Zweirichtungszahler EM530 mit BUS Anschluss, geeicht, mit Wandleranschluss

e [390533] Zweirichtungszahler EM530 mit BUS Anschluss, ungeeicht, mit Wandleranschluss

ACHTUNG: Bei der geeichten Version kann der Wandlerfaktor nur bei der Erstinbetriebnahme

festgelegt werden (nur EIN Versuch méglich)

Falls eine falsche Einstellung vorgenommen wurde, muss das Gerat an den Hersteller
zuruckgesendet werden, da ein Zurlcksetzen des geeichten Zahlers ausschlieBlich durch diesen

erfolgen kann.

Anschluss Zahler

Der Klappstromwandler muss mit der Pfeilrichtung zum Verbraucher angeschlossen werden

Die Wandler sind wie folgt anzuschliel3en:

Klemme AufRenleiter Farbe

13 L1 schwarz

14 L1 rot oder grau
15 L2 schwarz

16 L2 rot oder grau



Klemme AulBenleiter Farbe

17 L3 schwarz

18 L3 rot oder grau
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Abb. 3 Dreiphasig mit Nullleiter
(4-drahtig). MID

Achtung: A vom SmartDog geht an B vom EM530 und B vom SmartDog geht an A vom EM530

SmartDog (Busl oder Bus2) Zahler (RS485 Terminalblock)
A RS485 Pin B (Klemme 8)

B RS485 Pin A (Klemme 9)


https://anleitung.smart-dog.eu/uploads/images/gallery/2024-02/zL4NHL0tEmtMiYmy-image-1708685971888.png

SmartDog (Busl oder Bus2) Zahler (RS485 Terminalblock)

GND RS485 Pin GND (Klemme 10)

RS485
SmartDog

Einstellung BUS Adresse

e Unser Zahler ist standardmafiig auf die Bus Adresse 1 eingestellt. Werden mehrere Zahler

verwendet, muss am Zahler die BUS-Adresse neu eingestellt werden

Falls Sie die Busadresse von Default ,,1“ andern wollen, gehen Sie in das Menu ,,rs485*

und drucken Sie OK

Wahlen Sie nun , Address” und OK

Stellen Sie die gewlnschte Busadresse ein (max 32)

Wahlen Sie unten SAVE aus (muss unterstrichen sein) und dricken Sie OK


https://anleitung.smart-dog.eu/uploads/images/gallery/2025-10/tAELbIOi8R0sUUEo-image-1761659483625.png

e Am Display erscheint ,Saving. (no parity, 9,6kBd, 1 Stop Bit lassen Sie bitte so)

e Wahlen Sie nun das Menu ,,End“ und driucken OK

Konfiguration Zahler

Dricken Sie die kleine Taste ganz rechts, um den Drehstromzahler zu konfigurieren.

Wahlen Sie mit ,AUF” und , AB“ Taste das Menu Settings aus und drlicken OK

Wahlen Sie das Menu ,,Ct rat” und stellen Sie die das Wand-lerverhaltnis ein (z.B. bei

Wandler 50/5A muss 10 eingestellt werden) und dricken Sie OK.

Wahlen Sie unten SAVE aus (muss unterstrichen sein) und driicken Sie OK.

Am Display erscheint ,Saving“

Wahlen Sie nun das Menu ,,Measure” aus und stellen Sie auf Modus ,,C“ (Saldierender

Zahler)
e Wahlen Sie unten SAVE aus (muss unterstrichen sein) und driicken Sie OK

e Am Display erscheint ,Saving“

Einbinden im SmartDog

Siehe Anleitung RS485/Netzwerk Bus-Zahler Hier wahlen Sie den Zahler Carlo Gavazzi EM530 aus

ACHTUNG

Die Installation darf ausschlieSlich durch einen qualifizierten Fachmann im zustandigen
Elektrofachbetrieb erfolgen. Die Installation erfordert zur Sicherheit eine Kurzschluss-Sicherung
(Beratung durch Ihren Elektronik- Fachmann). Die Installation darf nur in feuerschutzresistenter
Umgebung erfolgen (keine Installation in brandgefahrdeter Umgebung). Alle Abdeckungen mussen

bei Betrieb geschlossen sein


https://anleitung.smart-dog.eu/books/zahler-lJG/page/rs485netzwerk-bus-zahler
https://anleitung.smart-dog.eu/link/166#bkmrk-eastron-sdm120cd-eas

Zweirichtungszahler DIN
EM540 mit BUS Anschluss,
Direktanschluss
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Funktion

Unseren 2 Richtungs BUS Zahler mit Direkt Messung gibt es einmal in einer Version "geeicht" und

einmal in einer Version "ungeeicht"


https://anleitung.smart-dog.eu/uploads/images/gallery/2024-03/fEcEURLYbCevf56W-image-1710233447408.webp

e [390538] Zweirichtungszahler EM540 mit BUS Anschluss, geeicht, direkt

ACHTUNG: Bei der geeichten Version, kann der Wandler Faktor nur bei der Erstinbetriebnahme

festgelegt werden (nur EIN Versuch maglich)

Falls eine falsche Einstellung vorgenommen wurde, muss das Gerat zum Hersteller eingeschickt

werden, da ein Zurlcksetzen des geeichten Zahlers ausschlielSlich durch diesen erfolgen kann.

e [390531] Zweirichtungszahler EM540 mit BUS Anschluss, ungeeicht, direkt

Anschluss Zahler

ACHTUNG

Die Installation darf ausschlieBlich durch einen qualifizierten Fachmann im zustandigen
Elektrofachbetrieb erfolgen. Die Installation erfordert zur Sicherheit eine Kurzschluss-Sicherung
(Beratung durch lhren Elektronik- Fachmann). Die Installation darf nur in feuerschutzresistenter
Umgebung erfolgen (keine Installation in brandgefahrdeter Umgebung). Alle Abdeckungen mussen

bei Betrieb geschlossen sein
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Fig. 3 Three-phase with neutral
(4-wire). MID

Achtung: A vom SmartDog geht an B vom EM540 und B vom SmartDog geht an A vom EM540

SmartDog (Busl oder Bus2) Zahler (RS485 Terminalblock)
A RS485 Pin B (Klemme 8)
B RS485 Pin A (Klemme 9)

GND RS485 Pin GND (Klemme 10)
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Einstellung BUS Adresse

e Unser Zahler ist standardmalBSig auf die Bus Adresse 1 eingestellt. Werden mehrere Zahler

verwendet, muss am Zahler die BUS-Adresse neu eingestellt werden

Falls Sie die Busadresse von Default ,,1“ andern wollen, gehen Sie in das Menu ,,rs485"

und drucken Sie OK

Wahlen Sie nun , Address” und OK

Stellen Sie die gewlnschte Busadresse ein (max 32)

Wahlen Sie unten SAVE aus (muss unterstrichen sein) und driicken Sie OK

Am Display erscheint ,Saving. (no parity, 9,6kBd, 1 Stop Bit lassen Sie bitte so)

Wahlen Sie nun das Menu ,,End” und dricken OK

Konfiguration Zahler

e Dricken Sie die kleine Taste ganz rechts, um den Drehstromzahler zu konfigurieren.
e Wahlen Sie mit ,,AUF“ und ,,AB” Taste das MenuU Settings aus und dricken OK

e Wahlen Sie nun das Menu , Measure” aus und stellen Sie auf Modus ,,C“ (Saldierender

Zahler)


https://anleitung.smart-dog.eu/uploads/images/gallery/2024-03/dZjfSphpAeu8QVTg-image-1710233554465.png

e Wahlen Sie unten SAVE aus (muss unterstrichen sein) und driicken Sie OK

e Am Display erscheint ,Saving“

Einbinden im SmartDog

Siehe Anleitung RS485/Netzwerk Bus-Zahler Hier wahlen Sie den Zahler Carlo Gavazzi EM530 aus


https://anleitung.smart-dog.eu/topics/zahler-lJG/page/rs485netzwerk-bus-zahler
https://anleitung.smart-dog.eu/link/166#bkmrk-eastron-sdm120cd-eas

Zweirichtungszahler DIN
EM24 mit BUS-Anschluss CG
Direktmessung

Artikelnummer : [390521]
und [390520]
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e [390520] Zweirichtungszahler DIN EM24 mit BUS Anschluss, ungeeicht, direkt

e [390521] Zweirichtungszahler DIN EM24 mit BUS Anschluss, geeicht, direkt

Achtung !!!

Die Installation darf ausschlie8lich durch einen qualifizierten Fachmann im zustandigen
Elektrofachbetrieb erfolgen. Die Installation erfordert zur Sicherheit eine Kurzschluss-Sicherung

(Beratung durch Ihren Elektronik- Fachmann). Die Installation darf nur in feuerschutzresistenter


https://anleitung.smart-dog.eu/uploads/images/gallery/2024-03/bJgb2ZfYvolbkUhR-image-1711469637030.png

Umgebung erfolgen (keine Installation in brandgefahrdeter Umgebung). Alle Abdeckungen mussen

bei Betrieb geschlossen sein
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e Um in den Programmiermodus zu gelangen, muss der Joystick (1) ca. 3 Sek. gedruckt

werden
e Im Programmiermodus werden alle Mess- und Kontrollfunktionen inaktiv

e PASSW: Durch Eingabe des richtigen Passworts (Default-Wert betragt 0) rufen Sie das

Hauptmeni auf. Dricken Sie dazu den Joystick (1)
e Dricken Sie den Joystick (4) so lange nach rechts bis Sie Ct rAtio in der Anzeige lesen

e Dricken Sie den Joystick (1) um die Einstellungen zu konfigurieren (PrG). Verwenden Sie

dazu den Joystick.

e Hier wird das Stromwandler-Verhaltnis von 0,1 bis 6000 eingestellt.

Beispiel:

Wenn der angeschlossene primare Stromwandler 3000A betragt und der sekundare 5A,

betragt das Stromwandler- Verhaltnis 600 (d.h.: 3000/5=600).

Dricken Sie den Joystick (1) um die Einstellungen zu Gbernehmen.

Dricken Sie den Joystick (4) so lange nach rechts bis Sie End in der Anzeige lesen.

Dricken Sie den Joystick (1) um die Konfiguration abzuschlieBen.

Geeichter Wandlerdrehstromzahler

e Beim geeichten Wandlerdrehstromzahler muss das MID Startverfahren angewendet

werden um das Strom und Spannungswanderverhaltnis einzustellen.



MID Startverfahren fiir geeichte Wandlerdrehstromzahler
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EM24 BUS Adresse einstellen
(ungeeicht)

Den Schalter auf 1 Stellen.

Den Joystick mindestens 3s Drlcken.

Das Standard Passwort mit 0 Bestatigen (Joystick dricken).

Joystick nach rechts bis ,,Address” erscheint (Joystick dricken).

Mit ,rauf” oder ,runter” die gewlinschte Adresse einstellen (Joystick dricken).

Mit ,links” oder ,rechts” bis ,,end” (Joystick drucken).


https://anleitung.smart-dog.eu/uploads/images/gallery/2024-03/OIha5zxhUZkOqyjV-image-1711470112754.png

EM24 BUS Adresse einstellen
(geeicht)

Den Schalter auf der gesperrt Stellung lassen.

Den Joystick mindestens 3s Drucken.

Jreset” auf ,,no" eingestellt lassen (Joystick drucken).

Das Standard Passwort mit 0 Bestatigen (Joystick drtcken).
e Joystick nach rechts bis , Address” erscheint (Joystick dricken).
e Mit ,rauf” oder ,runter” die gewlinschte Adresse einstellen (Joystick dricken).

e Mit ,links” oder ,rechts” bis ,,end” (Joystick driicken).



Zweirichtungszahler DIN
EM111 mit Modbus Carlo
Gavazzi Direktmessung

Artikelnummer : [390528]
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Anschluss Zahler

ACHTUNG!

Die Installation darf ausschlie8lich durch einen qualifizierten Fachmann im zustandigen
Elektrofachbetrieb erfolgen. Die Installation erfordert zur Sicherheit eine Kurzschluss-Sicherung

(Beratung durch lhren Elektronik- Fachmann). Die Installation darf nur in feuerschutzresistenter



Umgebung erfolgen (keine Installation in brandgefahrdeter Umgebung). Alle Abdeckungen mussen

bei Betrieb geschlossen sein

Achtung: A vom SmartDog geht an B vom EM530 und B vom SmartDog geht an A vom EM530

SmartDog (Busl oder Bus2) Zahler (RS485 Terminalblock)
A RS485 Pin B+ (Klemme 6)

B RS485 Pin A- (Klemme 8)
GND RS485 Pin GND (Klemme 7)

@ @ 1-ph, 2-wire (F 315mA) Fig.1| [1-ph, Z-wire Fig.2
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Einstellung BUS Adresse

e Unser Zahler ist standardmafSig auf die Bus Adresse 1 eingestellt. Werden mehrere Zahler

verwendet, muss am Zahler die BUS-Adresse neu eingestellt werden

e Falls Sie die Busadresse von Default ,,1“ andern wollen, gehen Sie in das Menu ,,rs485*

und drucken Sie OK

e Wahlen Sie nun , Address” und OK
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Stellen Sie die gewlnschte Busadresse ein (max 32)

Wahlen Sie unten SAVE aus (muss unterstrichen sein) und driicken Sie OK

Am Display erscheint ,Saving. (no parity, 9,6kBd, 1 Stop Bit lassen Sie bitte so)

Wahlen Sie nun das Menu ,,End” und dricken OK

Konfiguration Zahler

e Driicken Sie 1,5 Sekunden lang auf den unteren Bereich des Displays, bis die Codeeingabe

erscheint.

e Dricken Sie viermal jeweils 1,5 Sekunden auf das Display, um den Code 0000 einzugeben

und zu bestatigen
e Nach der Codeeingabe befinden Sie sich in der Einstellungsebene
e Dricken Sie sich durch die MenUpunkte, bis Sie bei Measure angekommen sind

e Halten Sie nun wieder 1,5 Sekunden lang den Finger auf das Display unten, um die

Einstellung zu 6ffnen

e AnschlieBend kdénnen Sie durch Drlcken im oberen Bereich des Displays auf Modbus B

umstellen
e Mit einem 1,5-sekiindigen Druck unten am Display verlassen Sie den ,Measure“-Bereich.

e Durch gleichzeitiges Dricken oben und unten am Display verlassen Sie die

Einstellungsebene wieder

Einbinden im SmartDog

Siehe Anleitung RS485/Netzwerk Bus-Zahler Hier wahlen Sie den Zahler Carlo Gavazzi EM530 aus


https://anleitung.smart-dog.eu/books/zahler-lJG/page/rs485netzwerk-bus-zahler
https://anleitung.smart-dog.eu/link/166#bkmrk-eastron-sdm120cd-eas

