Phoenixcontact EEM-MA370
Uber BUS mit
Wandleranschluss (Supply
230V)

1 [390543]

Die Installation darf ausschlieBlich durch qualifiziertes Fachpersonal eines zugelassenen
Elektrofachbetriebs durchgefuhrt werden
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BUS-Adresse

e der Phoenixcontact EEM-MA370 ist standardmaRig auf Bus Adresse 1 und Baudrate 9600

eingestellt

e werden mehrere Zahler davon verwendet, muss die BUS-Adresse entsprechend neu

eingestellt werden

Modbus-RTU Adressbereich: 1-247

BUS-Adresse am Zahler einstellen

Unter Einstellungen finden Sie im Bereich Netzwerk - Modbus RTU die Mdglichkeit, die Bus-Adresse

anzupassen

Modbus RTU
aktiviert:

Adresge: 1

Master-
Gateway:

Baudrate: 25600
Stoppbits: 1

Paritat: Keine

e Uber Adresse 1 und EDIT kdnnen Sie diese bearbeiten und anschlieBend mit OK bestatigen

Netzart/Stromwandler einstellen

In den Einstellungen kénnen Sie unter dem Menupunkt Messsystem das Stromwandlerverhaltnis

korrekt einstellen
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Metzatt

2 Fhasen
d L aiter
2 Stromwandler

2 Fhaszen

e gehen Sie zur gewlunschten Netzart und bestatigen Sie diese wieder mit der OK-Taste

Anschluss am SmartDog

SmartDog (Busl oder Bus2) Zahler (RS485 Terminalblock)
A RS485 A+ (D+)
B RS485 B- (D-)

Einstellungen im Zahler:

Einstellung Beschreibung

Adressierung Zahler Es muss eine fortlaufende Kommunikationsadresse
vergeben werden

Abschlusswiderstand/Terminierung Der letzte Zahler im Bus muss mit einem 120-Ohm-
Abschlusswiderstand zwischen A (D+) und B (D-—)
terminiert werden

COM Parameter Baudrate: 9600 Stopbits: 1, 2 Paritat: gerade, ungerade,
keine
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Bild 11-6 Anschliisse und Bezeichnungen

Die BS-485-5Schnittstelle ist mit vier Klemmen belegt.

GND: Schirm der Signalleitung
B-und A+ Signalleitungen
Q) 120 (2 -Widerstand

Anschlussbelegung Zahler:
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Bild 3-11 3-Phasen-MNetz, drei Leiter, drei Stromwandler

Einbinden im SmartDog

RS485/Netzwerk Bus-Zahler

FAQ

Messgerat zeigt nicht die gewlnschten Werte an:
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Achten Sie darauf, dass Stromwandler und Messphase auf derselben Phase liegen

Beispiel: Befindet sich der Stromwandler auf L1, muss auch die Spannungsmessung auf L1 erfolgen

Prifen Sie auBerdem die Einbaurichtung der Stromwandler



